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Mandrini autocentranti a guida [!Nj

semplice a 3 griffe AUTOMA

3 jaw self-centering chucks 2000

Tpexkynaukosble
CamoueHTpupyrowme MaTpoHsbi

Mandrins 3 mors centrage
automatique guide simple

Autozentrierendes
Schnellspannfutter Mit 3 Grip

Mandriles de centrado automatico
3 garras con guia simple
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MODEL D D1 D2 D3 H1 h H z-d Kg
SHK 130 130 100 115 30 60 4 86 3-M8 55
SHK 200 200 165 180 65 75 5 109 3-M10 15.5
SHK 250 250 206 226 80 80 5 120 3-M12 26.2
SHK 320 320 270 290 100 95 1" 153.5 3-M16 48
SHK 400 400 340 368 130 100 6 155.5 3-M16 65
SHK 500 500 440 485 200 115 6 160 6-M16 86
SHK 630 630 560 595 260 130 8 200 6-M16 200







Mandrini a chiusura rapida e AT
piattaforme AU‘ITI'B:[ldA

Keyless chucks and platforms 2000

BeicTpomencTeyrome naTpoHbl
n nnat¢opmbl

Mandrins a serrage rapide et
plateformes

Schnellspannfutter und
Plattformen

Mandriles de cierre rapido y
plataformas

SHR 200-300-400

SHR 500 SHR 750
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External Clamping Range A

Internal Clamping Range B




MODEL D1 D2 D3 D4 H H1 H2 L Z-d1 Z-d

SHR 200 80 100 120 200 67.5 39 21 200 6-M6 3-M8X35

SHR 300 100 120 150 300 67.5 39 21 240 6-M6 3-M8X30

SHR 400 170 220 250 400 95 45 25 300 6-M6 3-M10X40

SHR 500 240 280 320 500 110 60 25 350 6-M6 3-M12X55

SHR 600 365 400 425 600 170 105 40 425 6-M12 6-M12X110

SHR 750 515 542.5 570 750 170 105 40 500 6-M12 6-M12X110

MODELLO @ Forza di serraggio Capacita di carico Range di serraggio esterno A | Range di serraggio interno B | Range di serraggio esteso

MODEL Clamp Force Loading Capacity External Clamping Range A Internal Clamping Range B Extended Clamping Range

MOLOEJ1b Cuna sataxku [pysonoabemHocTh Mpepens HapyXxHon Mpenensi HapyxHon PacwumupeHHbIn npepen

MODELE Force de serrage Capacite de charge 3aTAXKM A saTaxku B 3aTAXKM

MODELL Anzugskraft Tragfahigkeit Plage de serrage extérieur A = Plage de serrage intérieur B | Plage de serrage étendue

MODELO Fuerza de apriete = Capacidad de carga AuBerer Spannbereich A Innerer Spannbereich B Erweiterter Spannbereich
Rango de apriete externo A Rango de apriete interno B Rango de apriete

extendido

SHR 200 200 Kg 30 Kg @ 110-210 ® 20-130 @ 5-300

SHR 300 250 Kg 120 Kg @ 170-280 @ 80-190 @ 10-400

SHR 400 350 Kg 240 Kg ® 250-380 @ 120-250 @ 20-500

SHR 500 800 Kg 600 Kg @ 360-500 ® 200-340 @ 40-600

SHR 600 1200 Kg 1000 Kg @ 400-620 @ 150-410 @ 40-1500

SHR 750 1400 Kg 1200 Kg @ 550-800 @ 380-580 @ 40-1500

MODELLO Range di serraggio interno Range di serraggio esterno Vite di bloccaggio Fitting Portata Peso

MODEL Internal Clamping Range External Clamping Range Screw Capacity Weight Weight

MOLOESb MNpenenbi HapyXxHou MNpenenbi HapyXxHou BnokupoBOYHBIA BUHT I'py3onoabeMHocTb Bec

MODELE 3aTAXKM 3aTAXKM .. Vis de serrage Capacite Poids

MODELL Plage de serrage extérieur Plage de serrage intérieur AuBere Spannbacke Tragfahigkeit Gewicht

MODELO Spannbereich Innere Spannbacke Spannschraube Capacidad Peso

Rango de apriete externo Rango de apriete interno Tornillo de bloqueo
SHP 600 @ 85-530 @ 170-615 3M16X120 1000 Kg 68 Kg
SHP 1000 @ 5---950 ® 170---1080 6M16X130 1000 Kg 140 Kg

SHP 600
SHP 1000
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POSIZIONATORI PER ROBOT

LAY
AUTOMA

2000

ROBOT POSITIONERS

We create, design and manufacture. Thanks to our creativity and long-lasting experience in the industry
we can find innovative solutions to your problems and let you achieve your goals. We use our deep
knowledge in mechatronics and informatics to transform problems into ideas that become projects. The
designs, layouts and diagrams developed for one single customer take shape. Projects come to life and
drawings are transformed into components that will be tested, assembled, wired, programmed and tested
for final acceptance by our experienced technicians. |deas are transforrned into motion and production
becomes automation according to the latest standards. We also manufacture peripheral equipment to
meet specific requests.

CBAPOYHbIE BPALLLATEJIM AJ1A POBOTA

PaspabaTbiBaem, npoekTupyem 1 Npon3BoAMM, ONUPaACH O KPeaTUBHOCTb U OMbIT, HaKOMMEHHbIN ¢
TeueHneM neT B 3ToM cdepe, uTobbl HaxoOMTb HOBblE peLLeHnA Npobnem n 4ocTUraTh NOCTaBMeHHbIe
nepen Hamun uenu. bnaronapa Hallen koMneTeHunn B obnacTu MexaTpoHUKM 1 nHdopMaTukn npobnema
TpaHcOpMUpyeTCA B UOEN 1 pa3BUBAETCA BNMOTb A0 MpeBpaLleHna ee B NpPoekT. TakuM obpasom,
obpeTaloT popmy uepTexu, NNaHUMEeTpUN 1 Cxembl, paspaboTaHHble ANA ONpefaeneHHoro KnnexTa.
Tak npoekT obpeTaeT XWU3Hb, U U3 UepTexen MONyyYaloTCA PasnuuHble KOMMOHEHTbI, KoTopble ByayT
UchbITaHbl, cobpaHbl, oBopynoaaHm 3MeK TPUUECKON CUCTeMOW, 3anporpaMMMpOBaHbl U UChbITaHb!
HaLMMK cneunanucTamu. Vloea npespalliaeTcA B ABUXEHWE, 1 MPOU3BOLACTBO MpeBpaLLlaeTCA

B aBTOMAaTVKY, COOTBETCTBYIOLLLYtO CaMbIM MocrnefnHUM cTaHOapTaM. Mbl Takxe npovseoanm
nepudgepnmnHble CMCTEMbI, COOTBETCTBYHOLLME CneunanbHbIM TpebosaHnAM.

POSITIONNEURS POUR ROBOT

Invention, conception et réalisation : nous mettons a profit notre créativité et I'expérience que nous
avons accumulée au fil des années dans le secteur pour trouver des solutions inédites aux problemes et
relever les défis qui nous sont posés. Grace a nos compeétences dans les domaines de la mécatronique
et de l'informatique, le probleme se transforme en idées jusqu’a devenir un projet. C'est ainsi que
prennent forme les dessins, les maquettes et les schémas étudiés pour chaque client. De cette facon,

le projet prend vie et les dessins fournissent les différents composants qui seront vérifies, assemblés,
cablés, programmeés et testés par nos spécialistes. L'idée se transforme en mouvement et la production
devient automatisation conformément aux normes les plus récentes. Nous produisons eégalement des
periphériques selon des demandes spécifiques.

POSITIONIERVORRICHTUNG FUR ROBOTER

Wir erfinden, planen und bauen: Wir nutzen die Kreativitat und Erfahrung, die wir im Laufe der Jahre in
der Branche erworben haben, um ungewchnliche Problemlosungen zu finden und die Ziele zu erreichen,
die uns gestellt werden. Mit unserer Sachkunde in den Gebieten Mechatronik und Informatik wird das
Problem zur Idee und entwickelt sich weiter zum fertigen Projekt. Die Zeichnungen, Entwurfe und

Plane, die fur jeden einzelnen Kunden erarbeitet werden, nehmen Gestalt an. Auf diese Weise wird das
Projekt lebendig und aus den Zeichnungen entstehen die verschiedenen Komponenten, die von unseren
Spezialisten getestet, zusammengesetzt, vernetzt, programmiert und abgenommen werden. Die |dee wird
in Bewegung iibersetzt, und die Produktion wird zur Automation nach den aktuellsten Standards. Wir
stellen auch Endgerate nach spezifischen Anfragen her.

POSICIONADORES PARA ROBOTS

Inventamos, disenamos y fabricamos: utilizamos nuestra creatividad y nuestra experiencia adquirida

a lo largo de los anos en el sector para brindar soluciones nuevas a los problemas y alcanzar los
objetivos que tenemos por delante. Gracias a nuestra experiencia en los ambitos de la mecatronica y la
informatica, el problema se convierte en ideas y, sucesivamente, en un proyecto. Por lo tanto, los dibujos,
planes y diagramas concebidos para cada cliente individual toman forma. De esta manera, el proyecto
cobra vida vy, a partir de los dibujos, obtenemos los distintos componentes que seran comprobados,
ensamblados, cableados, programados y probados por nuestros especialistas. La idea se conwerte en
movimiento y la producuon se convierte en automatizacion de acuerdo con los estandares mas recientes.
También realizamos equipos periféricos bajo solicitud.
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POSIZIONATORI
PER ROBOT

Inventiamo, progettiamo e realizziamo: ci avvaliamo di creativita ed esperienza maturata
negli anni nel settore per trovare soluzioni inedite ai problemi e arrivare agli obbiettivi
che ci vengono posti. Grazie alle nostre competenze nei campi della meccatronica e
dell'informatica, il problema diventa idee e si sviluppa poi fino diventare progetto.
Prendono cosi forma i disegni, i layout e gli schemi studiati per il smgolo cliente. In
questo modo il progetto prende vita e dai disegni si ricavano i vari componenti che
verranno testati, assemblati, cablati, programmati e collaudati dai nostri specialisti.
L'idea si converte in movimento e la produzione diventa automazione secondo gli
standard piu recenti.

Produciamo anche periferiche secondo richieste specifiche.

POSIZIONATORI PER ROBOT

CATEGORIE/ CATEGORIES/ KATEFOPUW/ CATEGORIES/ KATEGORIE/ CATEGORIAS

WELDING BOX
WELDING BOX
CBAPOYHbIE KAMEPbI
POSTE A SOUDER
SCHWEISSANLAGE
CAJA DE SOLDADURA

DOPPIO TORNIO
DOUBLE LATHE

[BOWHOMN BPALLLATESb
LA KOMbLLEBbIX LLIBOB

DOUBLE TOUR
DOPPELTE

ROTOBASCULO
ROTARY-0SCILLATING

MOBOPOTHO-
OMNPOKWObIBAKOLLLUA
MEXAHU3M

ROTO-BASCULE

RUNDNAHTSCHWEISSVOR-
RICHTUNG DREH-/
KIPPTISCH

SISTEMA DE ROTACION Y =
BASCULACION

MONOBLOCCO
SINGLE-PIECE
MOHOBJ10K
MONOBLOC

MONOBLOCK
MONOBLOQUE

PROTEZIONI PERIMETRALI
PERIMETER GUARDS

CUCTEMbI 3ALLLUTBI NO
MEPUMETPY

PROTECTIONS
PERIMETRIQUES

AUSSERE SCHUTZPLATTEN

PROTECCIONES
PERIMETRALES

TORNO DOBLE
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WELDING BOX A
H-TE-TG AUTOMA

2000

“H" / “TE" / “TG" welding box
CeapouHan kamepa “H” / “TE” / “TG”
Postes a souder « H» / « TE » / « TG »
SchweiBanlagen “H” / “TE" / “TG"

Cajas de soldadura “H" / “TE” / “TG"

WELDING BOX H

Welding box Tornio H

H welding box - lathe

CeapouHan kabuHa TokapHbiu cTaHok H
Poste a souder tour H

SchweiBanlage RundnahtschweiBvorrichtung H
Caja de soldadura Torno H




DESCRIZIONE

Impianto robotizzato di saldatura configurabile con i vari modelli di
posizionatori e bracci robot. Costituito da un basamento unico con
pannellature di protezione esterne, cappe di aspirazione e porte da
ambo i lati per un facile accesso. Pensato per facilitarne il trasporto,
dato che presenta misure consone al trasporto via camion cosi da
arrivare pronta per il funzionamento dal momento che viene spedita
completa di saldatrice e quadro robot gia installati e fissati. Welding box
Tornio “H”

DESCRIPTION

Robotic welding system that can be equipped with different types of
positioners and robotic arms. It consists of a single base fitted with
external protection panels, suction hoods and doors on both sides for
ease of access. It can be loaded on a truck with the welder and robot
control panel already installed, so that it is easy to be transported and
ready to use. “H” welding box - lathe

OMUCAHVE

PoboTusnposaHHas cucTema cBapku, KOTopaA MoXeT BbITb
CKOHMryprpoBaHa C pasHbIMU MOAENAMYN CBAPOUHbIX BpaLLiaTenen 1
poboTN3NPOBaHHbIX KoHconen. OHa COCTONT M3 eAVNHOM0 OCHOBaHUA C
BHELLIHVMI 3aLLUTHLIMU MaHEmNAMU, BbITAXHbIMY 30HTaMV 1 OBEPbMU
c obeux cTopoH OnA obneryenHoro moctyna. PaspaboTaHa anA
obrierueHvA OoCTaBKW, Tak Kak ee padMepbl O0MyCcKaloT MepeBo3Ky
aBTOTPaHCMNOPTOM 11 MOCTaBKy B FOTOBOM K paboTe Buae, Tak Kak
cucTeMa OTMPaBMAETCA YKOMMMNEKTOBaHHOM U C yXe yCTaHOBMEHHOM
CUCTeMOol CBapku 1 MynbToM ynpaBneHua poboTtom.

CeapouHan kabuHa TokapHbini cTamok “H”

DESCRIPTION

Systeme robotisé de soudage configurable avec les différents

modeles de positionneurs et bras robot. Constitué d’un socle unique
avec panneaux de protection externes, hottes aspirantes et portes de
chaque coté pour un acces facile. Congu pour faciliter son transport,
étant donné qu'il présente des dimensions adaptées au transport par
camion : il est ainsi livré prét a I'emploi, avec soudeuse et tableau robot
déja installés et fixés. Poste a souder tour « H »

BESCHREIBUNG

Robotergesteuerte SchweiBanlage, die mit den verschiedenen Modellen
von Positioniervorrichtungen und Roboterarmen konfiguriert werden
kann. Sie besteht aus einem einzigen Unterbau mit Schutzplatten
auBen, Abzugshaube und Tiren auf beiden Seiten fur einen leichten
Zugang. Sie wurde so entwickelt, dass der Transport erleichtert wird,
denn ihre GroBe eignet sich fur die Beforderung per LKW: Sie wird
daher so verschickt, dass SchweiBmaschine und Roboterschaltkasten
bereits installiert und befestigt sind und sie betriebsbereit ankommt.
SchweiBanlage RundnahtschweiBvorrichtung “H”

DESCRIPCION

Sistema de soldadura robotizada que se puede configurar con los
distintos modelos de posicionadores y brazos robéticos. Consta

de una bancada Unica dotada de paneles de proteccion externos,
sistemas de aspiracion y puertas en ambos lados para un facil acceso.
Esta disefado para simplificar el transporte, ya que tiene medidas
adecuadas para el transporte en camiones para llegar lista para el uso:
se envia, de hecho, completo de un equipo de soldadura y un panel

de robot previamente instalados y fijados. Caja de soldadura Torno
“H"puede personalizar segln las necesidades del cliente.
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WELDING BOX TE pATY
2 stazioni a tavola piana AUTOMA

2000

Welding box “TE"2 stazioni a tavola piana
“TE"” welding box - 2 stations with flat table

CeapouHas kabuna “TE2” cTaHuum ¢
NNOCKWM CTONOM

Poste a souder « TE » 2 stations a table plate

SchweiBanlage “TE” 2 Stationen mit ebenem
Tisch

Caja de soldadura “TE" de 2 estaciones de
mesa plana
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LATY WELDING BOX TG ROTOR
AUTOMA

2000

Welding box “TG” ROTOR

“TG” ROTOR welding box
CeapouyHan kabuna “TG"” ROTOR
Poste a souder « TG » ROTOR
SchweiBanlage “TG” ROTOR
Caja de soldadura “TG” ROTOR
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DOPPIO TORNIO

con via di corsa a terra

LAY
AUTOMA

2000

Doppio tornio con via di corsa a terra

Double lathe with carriage sliding on the
ground

Iﬂ.B‘.’)I‘IIIHOD'I BpaLlaTernb AMNA KOoNnbL,eBbiX LLUBOB C
nyTAMWN nepemMeLleHNA Ha nony

Double tour avec chemin de roulement au sol

Doppelte RundnahtschweiBvorrichtung mit
Fahrweg auf dem Boden

Torno doble con riel en el suelo: torno doble
colocado en linea

DESCRIZIONE

Doppio tornio disposto in linea, con 3 assi di movimento, per pezzi di
elevata lunghezza che necessitano di essere ruotati su di un singolo
asse per riuscire ad eseguire tutte le lavorazioni richieste. Il robot &
posizionato su una slitta a terra a movimento meccanico che si muove
lungo I'asse di rotazione dei due torni per lavorare su tutta la lunghezza
del pezzo.

DESCRIPTION

Double lathe with carriage sliding on the ground. In-line double lathe
with 3 movement axes, ideal for long parts that are rotated along
one single axis for all machining operations. The robot is installed

on a mechanically-operated carriage on the ground and slides along
the rotation axis of the two lathes to machine the part throughout its
length.

OMNCAHNE

[BonHon BpaLlaTenb AMNA KOMbLEBbLIX LLBOB C My TAMU NepemeLLeHA
Ha Mony: ABOWHOW BpalliaTenb AMNA KOMbLeBbIX LUBOB NMUHENHOro TuMna
¢ 3 ocAamu ana obpaboTku aeTanen bonbLuol AnNvHbI, TpebytoLLInX
BpaLLleHNA MO OAHOW OcU ANA BbINOMHeHUA Bcex Tpebyembix
obpaboTok. PoboT ycTaHoBMeH Ha cynmopT, NepeasuraroLLniACA

Mo MOMy OT MexaHMUYeckoro MpuBoAa, BOOMb OCW BpalLleHWA OBYX
BpalLLlaTenell ANA KonbLesbix LWBoB AnA obpaboTku oeTanu no sce
ee OnviHe.

DESCRIPTION

Double tour avec chemin de roulement au sol : double tour disposé en
ligne, avec 3 axes de mouvement, pour des piéces de grande longueur
necessitant d’etre tournées sur un seul axe pour permettre I'exécution
de tous les travaux. Le robot est positionné sur une glissiére au sol a
mouvement mécanique qui se déplace le long de I'axe de rotation des
deux tours pour opérer sur toute la longueur de la piéce.

BESCHREIBUNG

Doppelte RundnahtschweiBvorrichtung mit Fahrweg auf dem Boden:
In Reihe angeordnete doppelte RundnahtschweiBvorrichtung mit 3
Bewegungsachsen flir besonders lange Werksticke, die um eine
einzelne Achse gedreht werden mussen, damit alle erforderlichen
Bearbeitungen durchgefiihrt werden konnen. Der Roboter wird

auf einem mechanisch angetriebenen Brennerschlitten auf dem
Boden positioniert, der sich entlang der Drehachse der beiden
RundnahtschweiBvorrichtungen bewegt, um das Werkstiick uber die
ganze Lange zu bearbeiten.

.
DESCRIPCION

Torno doble con riel en el suelo: torno doble colocado en linea, con

3 ejes de movimiento, para piezas de gran longitud que precisan la
rotacion en un solo eje para realizar todos los mecanizados requeridos.
El robot se coloca en el suelo en un carro de guiado de movimiento
mecanico que se desplaza a lo largo del eje de rotacion de los dos
tornos para trabajar en toda la longitud de la pieza.
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DOPPIO TORNIO

con trave o slitta robot aerea

Doppio tornio con trave o slitta robot aerea
Double lathe with beam or gantry robot

.u.BOVIHOVI BpaLlaTernb ANA KonbLueBbiX LUBOB C
bankou unn noaBecHbIM CynnopTom pOEOTa

Double tour avec poutre ou glissiere robot
aerienne

Doppelte RundnahtschweiBvorrichtung mit
Traverse oder Hange-Roboterschlitten

Torno doble con viga o perfil de guiado robot
suspendido

DESCRIZIONE

Doppio tornio con trave o slitta robot aerea: doppio tornio disposto

in linea, con 3 assi di movimento, per pezzi di elevata lunghezza che
necessitano di essere ruotati su di un singolo asse per riuscire ad
eseguire tutte le lavorazioni richieste. Il robot & posizionato su una slitta
meccanica su trave in quota per avere piu ampi spazi di lavoro nel
processo di produzione, risparmiando cosi spazio prezioso all'interno
dei capannoni. Azionata tramite movimento meccanico, la slitta robot

si muove lungo I'asse di rotazione dei due torni per lavorare su tutta la
lunghezza del pezzo.

DESCRIPTION

Double lathe with beam or gantry robot. In-line double lathe with 3
movement axes, ideal for long parts that are rotated along one single
axis for all machining operations. The robot is mounted on a carriage
moving along an overhead system that provides the advantage of
large work areas, thus leaving more free space in the premises. The
mechanically activated robot carriage slides along the rotation axis of
the two lathes to machine the part throughout its length.

ONMNCAHNE

[BonHon spalliaTenb ANA KoMbLeBbIx LWBOB ¢ bankon nnu
nofgecHsIM cynnopTom poboTa: OBOVHOW BpaLlaTenb ANA KoMbLeBbIx
LLIBOB NUHENHOro Tuna ¢ 3 ocaMu AnAa oEpaEOTKm neTanei bonbLuow
OnuvHbI, TpebyroLLmX BpaLLLeHnA No oa4HoW ocy AnA BbINOMHEHMA BCeX
Tpebyembix obpaboTok. PoboT ycTaHoBNeH Ha MexaHUJeckuii cynnopT,
HaxoOALLMNCA Ha noaBeLleHHon banke, uTobbl UMeTb bonbLue
BO3MOXHOCTEN ONA MaHeBpa BO BPEMA NPOM3BOACTBa, 3KOHOMA

Tem caMbIM LieHHoe MecTo B Lexax. CynnopT poboTa, npysoanMbivi B
OelicTBME MexaHNUecK/M NpUBOAOM, ABUraeTCA BAOMb OCK BpaLLEHUA
OBYyX BpallaTenell ANA KoMbLesbIx LWBOB ANA obpaboTku oeTanu no
BCel ee ONVHe.

DESCRIPTION

Double tour avec poutre ou glissiere robot aérienne : double tour
disposé en ligne, avec 3 axes de mouvement, pour des pieces de grande
longueur nécessitant d'étre tournées sur un seul axe pour permettre
I'exécution de tous les travaux. Le robot est positionné sur une glissiere
mécanique sur poutre en hauteur afin de disposer de davantage
d’espace de travail lors du processus de production, pour un gain
d’espace non négligeable dans les entrepots. Actionnée par mouvement
meécanique, la glissiere robot se déplace le long de I'axe de rotation des
deux tours pour opérer sur toute la longueur de la piece.

BESCHREIBUNG

Doppelte RundnahtschweiBvorrichtung mit Traverse oder
Hange-Roboterschlitten: In Reihe angeordnete doppelte
RundnahtschweiBvorrichtung mit 3 Bewegungsachsen fur besonders
lange Werkstticke, die um eine einzelne Achse gedreht werden mussen,
damit alle erforderlichen Bearbeitungen durchgefiihrt werden konnen.
Der Roboter wird auf einem mechanischen Brennerschlitten auf einer
Traverse in der Hohe positioniert, um einen groBeren Arbeitsbereich
im Produktionsprozess zu erhalten und so wertvollen Platz in den
Werkshallen zu sparen. Der Roboterschlitten wird mechanisch
angetrieben und bewegt sich entlang der Drehachse der beiden
SchweiBvorrichtungen, um das Werksttick uber die ganze Lange zu
bearbeiten.

2
DESCRIPCION

Torno doble con viga o perfil de guiado robot suspendido: torno doble
colocado en linea, con 3 ejes de movimiento, para piezas de gran
longitud que precisan la rotacion en un solo eje para realizar todos

los mecanizados requeridos. El robot se coloca en un carro de guiado
mecanico en una viga en altura para gozar de un espacio de trabajo
mas amplio durante el proceso de produccion, ahorrando asi un espacio
valioso dentro de las naves. Accionado mediante movimiento mecanico,
el carro del robot se desplaza a lo largo del eje de rotacion de los dos
tornos para trabajar en toda la longitud de la pieza.
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ROTOBASCULO

Posizionatore roto-basculante
Rotary-oscillating positioner

MoBopoTHO-0NPOKMALIBAIOLLMN MEXaHU3M,
NOBOPOTHO-OMPOKMAbIBAOLLMWA CBAPOYHbIN
BpaLLaTensb

Positionneur roto-basculant
SchweiBpositionierer mit Dreh-/Kipptisch

Posicionador de rotacion y basculacion

AT
AUTOMA

2000




DESCRIZIONE

Posizionatore roto-basculante, con 2 assi di rotazione, per pezzi
che necessitano di pil assi in contemporanea per eseguire tutte le
lavorazioni richieste. Possibilita di sostituirlo alla colonna motrice del
tornio. Portata 500 kg oppure 1000 kg.

DESCRIPTION

Rotary-oscillating positioner with two rotation axes, ideal for parts
which need more than one axis simultaneously for all machining
operations. It can replace the drive column of the lathe. Payload is
500 or 1,000 kg.

ONMCAHVE

MoBOPOTHO-OMPOKMAbLIBAOLLIMA CBAPOUHBIV BpaLLaTenb C 2 OCAMU
BpalLLleHUA OANA OeTanel, HyX OarLLnxca B HECKOMbKMX OCAX
0[HOBPEMeHHO, AMA BbIMoMNHeHNA Bcex Tpebyembix obpaboTok.
BoaMoXHOCTb 3aMeHbl BeAyLLlell KONOHHbI BpaLliaTenemM AnA
konbuesbix Weos. [ pysonoabemrocts 500 nnn 1000 «r.

DESCRIPTION

Positionneur roto-basculant, avec 2 axes de rotation, pour les
pieces nécessitant plusieurs axes simultanément pour permettre
I'exécution de tous les travaux requis. Possibilité de le substituer a la
colonne motrice du tour. Capacité 500 kg ou 1 000 kg.

BESCHREIBUNG

SchweiBpositionierer mit Dreh-/Kipptisch mit 2 Drehachsen

fur Werksticke, die mehrere Achsen gleichzeitig benctigen,

um alle erforderlichen Bearbeitungen auszufiihren. Er kann die
Antriebssaule der RundnahtschweiBvorrichtung ersetzen. Tragkraft
500 kg oder 1000 kg.

DESCRIPCION

Posicionador de rotacion y basculacion, con 2 ejes de rotacion, para
piezas que necesitan multiples ejes al mismo tiempo para realizar
todos los mecanizados requeridos. Posibilidad de reemplazarlo a la
columna motriz del torno. Capacidad 500 kg o 1000 kg.
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MONOBLOCCO
H-TE-TG
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H

MONOBLOCCO TORNIO H

H SINGLE-PIECE LATHE

MOHOBJ10K BPALLLATESA OJ1A
KOJIbLLEBbIX LLIBOB H

MONOBLOC TOUR H

MONOBLOCK
RUNDNAHTSCHWEISSVORRICHTUNG H
MONOBLOQUE TORNO H

TE

MONOBLOCCO TORNIO TE
TE SINGLE-PIECE UNIT
MOHOBJ10K TE
MONOBLOC TE
MONOBLOCK TE
MONOBLOQUE TE

TG

MONOBLOCCO TG ROTOR

TG ROTOR SINGLE-PIECE UNIT
MOHOBJ10K TG ROTOR
MONOBLOC TG ROTOR
MONOBLOCK TG ROTOR
MONOBLOQUE TG ROTOR

Posizionatore tornio ad “H”, con tre assi di
rotazione, per pezzi che necessitano di essere
ruotati su di un singolo asse per riuscire ad
eseguire tutte le lavorazioni richieste. Portata
500 kg oppure 1000 kg. Consente di lavorare
sulla prima postazione mentre il robot lavora
sulla seconda.

H-shaped lathe positioner with three rotation
axes, ideal for parts that are rotated along
one single axis for all machining operations.
Payload is 500 or 1,000 kg. You can work at
the first station while the robot is working at
the second station.

CeapouHbIii BpaLLaTenb AMA KOMbLesbIx
wBsoB H-obpasHoro Tuna ¢ TpemA ocAMU
BpaLLIeHnA, ONA AeTanel, HyXAarLUINXCA BO
BpaLLeHn B OOHOW OCU ANA BO3MOXHOCTM
BbINonHeHnA Bcex Tpebyembix obpaboTok.
pysonoabemuocts 500 nnm 1000 «r.
MNossonAeT paboTaTb Ha MepBOM MOCTY, B TO
BpeMA Kak poboT paboTaeT Ha BTopom.

Positionneur tour en « H », avec 3 axes de
rotation, pour des piéces nécessitant d'étre
tournées sur un seul axe pour permettre
I'exécution de tous les travaux requis.
Capacité 500 kg ou 1 000 kg. Permet de
travailler sur le premier poste tandis que le
robot travaille sur le deuxieéme.

Positionierer RundnahtschweiBvorrichtung

in ,H-Anlage“, mit drei Drehachsen fur
Werksticke, die um eine einzelne Achse
gedreht werden mussen, damit alle
erforderlichen Bearbeitungen durchgefuhrt
werden konnen. Tragkraft 500 kg oder
1000 kg. Ermoglicht die Arbeit an der ersten
Station, wahrend der Roboter an der zweiten
arbeitet

Posicionador torno en “H”, con tres ejes

de rotacion, para piezas que precisan la
rotacion en un solo eje para realizar todos
los mecanizados requeridos. Capacidad 500
kg 0 1000 kg. Permite trabajar en la primera
estacion a medida que el robot trabaja en la
segunda.

Tavola rotante a 2 stazioni, con 1 asse di
rotazione, per pezzi che non necessitano di
movimentazioni secondarie. Portata 500 kg
oppure 1000 kg. Consente di lavorare sulla
prima postazione mentre il robot lavora sulla
seconda.

Two-station turntable with one rotation
axis, ideal for parts which do not need any
secondary movements. Payload is 500 or
1,000 kg. You can work at the first station
while the robot is working at the second
station.

MosopoTHbIM cTon ¢ 2 nocTamu n 1 ocbro
BpaLueHnA. [lnA geTanen, He HyXOarLLNXCA
B BbIMOMHEHN BCMIOMOraTerbHbIX ABUXEHUI.
pysonoavemroctb 500 nm 1000 «r.
MossonAeT paboTaTb Ha MepBoM MocTy, B TO
BpemA Kak poboT paboTaeT Ha BTOpOM.

Table rotative a 2 stations, avec 1 axe de
rotation, pour les piéces ne nécessitant pas de
manutentions secondaires. Capacité 500 kg ou
1 000 kg. Permet de travailler sur le premier
poste tandis que le robot travaille sur le
deuxieme.

Drehtisch mit 2 Stationen mit 1 Drehachse fur
Werkstiicke, die keine Sekundarbewegungen
erfordern. Tragkraft 500 kg oder 1000 kg.
Ermoglicht die Arbeit an der ersten Station,
wahrend der Roboter an der zweiten arbeitet.

Mesa giratoria de 2 estaciones, con 1 eje

de rotacion, para piezas que no requieren
movimientos secundarios. Capacidad 500 kg
0 1000 kg. Permite trabajar en la primera
estacion a medida que el robot trabaja en la
segunda.

Tavola rotante a due stazioni rotanti con 3 assi di
rotazione, oppure a due stazioni roto-basculanti
con 5 assi di rotazione. Adatta per pezzi che
necessitano di essere ruotati su di un singolo
asse (versione con 3 assi) oppure per pezzi di pit
assi in contemporanea (versione con 5 assi) per
riuscire ad eseguire tutte le lavorazioni richieste.
Portata 500 kg oppure 1000 kg. Consente di
lavorare sulla prima postazione mentre il robot
lavora sulla seconda.

Turntable with two rotary stations and three
rotation axes, or two rotary oscillating stations and
5 rotation axes. Ideal for parts which are rotated
along one single axis (3-axis version) or more
axes simultaneously (5-axis version) to perform
all machining operations. Payload is 500 or 1,000
kg. You can work at the first station while the
robot is working at the second station.

NOBOPOTHbBIN CTOM C ABYMA NOBOPOTHBLIMM
nocTamu, 3 0OCAMU BpaLLLEeHUA UMK Xe ¢ ABYMA
MOBOPOTHO-OMPOKMABIBAOLLMMI NOCTaMM C

5 ocamu BpaLuenna. [peaHasHauaeTca anAa
OeTarnel, KoTopble HyXOalnTCA B NOBOpPOTE MO
onHon ocu (Bepcua ¢ 3 ocamu) nnu xe anAa
aeTanei ¢ HeCKONbKUMIU OCAMU 0HOBPEMEHHO
(Bepcuwa ¢ 5 ocAMn) AnA BbINONHEHNA BCex
Tpebyemblix obpaboTok. [pysonoabemHocTs 500
nrm 1000 kr. MossonAeT paboTaTb Ha NepsoMm
nocTy, B To BpemA Kak poboT paboTaeT Ha
BTOpPOM.

Table rotative a deux stations rotatives avec 3
axes de rotation, ou bien & deux stations roto-
basculantes avec 5 axes de rotation. Adaptée aux
piéces qui nécessitent d'étre tournées sur un
seul axe (version avec 3 axes) ou bien aux piéces
avec plusieurs axes en méme temps (version
avec 5 axes) pour permettre I'exécution de tous
les travaux requis. Capacité 500 kg ou 1 000 kg.
Permet de travailler sur le premier poste tandis
que le robot travaille sur le deuxieme.

Drehtisch mit 2 Stationen mit 3 Drehachsen oder
mit 2 Dreh-/Kippstationen mit 5 Drehachsen.
Geeignet fiir Werksticke, die um eine einzelne
Achse gedreht werden miissen (Version mit 3
Achsen) oder fir Werkstiicke mit mehreren
gleichzeitigen Achsen (Version mit 5 Achsen),
damit alle erforderlichen Bearbeitungen
durchgefiihrt werden konnen. Tragkraft 500 kg
oder 1000 kg. Ermaglicht die Arbeit an der ersten
Station, wahrend der Roboter an der zweiten
arbeitet.

Mesa giratoria de dos estaciones giratorias con 3
ejes de rotacion, o de dos estaciones de rotacion y
basculacion con 5 ejes de rotacion. Adecuada para
piezas que deben girar en un solo eje (version con
3 ejes] o para piezas de multiples ejes al mismo
tiempo (version con 5 ejes) para realizar todos

los mecanizados requeridos. Capacidad 500 kg o
1000 kg. Permite trabajar en la primera estacion a
medida que el robot trabaja en la segunda.
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MONOBLOCCO ATy

Tornio H AUIQMA

H single-piece lathe

MoHobnok TokapHoro ctaHka H

Monobloc tour H

Monoblock RundnahtschweiBvorrichtung H
Monobloque torno H
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MONOBLOCCO
Tornio TE

TE single-piece unit
MoHobnok TE
Monobloc TE
Monoblock TE
Monobloque TE

MONOBLOCCO
Tornio TG

TG ROTOR single-piece unit
Monobnok TG

Monobloc TG ROTOR
Monoblock TG

Monobloque TG
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Perimeter guards
CucTtembl 3alUTbI NO NepUMeTpY
Protections perimetriques
AuBere Schutzplatten

Protecciones perimetrales
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Esempio di isola robotizzata con pannelli perimetrali
Examples of robotic cells with perimeter panels
MprMepbl poboTN3npoBaHHOro0 OCTPOBKA C
orpaxAaroLLyMn naHenamMum

Exemples d"lot robotisé avec panneaux périmétriques
Beispiele fur Roboterinseln mit Schutzplatten
Ejemplos de &rea robotizada con paneles perimetrales

DESCRIZIONE
Pannelli perimetrali per la creazione di un'isola robotizzata. La misura
standard di ciascun pannello & 1000x1500 mm (LxH).

DESCRIPTION
Perimeter panels can be added to create a robotic cell. Standard
panels are 1,000x1,500 mm (LxH).

OMMCAHNE
OrpaxgatoLLive maHenu nepyimMeTpa AnA co3LaHuA
poboTuanposaHHoro ocTposka. CTaHAapTHbIN pa3Mep Kaxaou

nanenu - 1000x1500 mm (OxB).

DESCRIPTION
Panneaux périmétriques pour la création d’un flot robotisé. Les

dimensions standard de chaque panneau sont de 1000x1500 mm
(LxH).

BESCHREIBUNG
AuBere Schutzplatten fur den Aufbau einer Roboterinsel. Das
StandardmaB fur jede Platte ist 1000x1500 mm (LxH).

DESCRIPCION
Paneles perimetrales para la creacidn de una area robotizada. La
medida estandar de cada panel es 1000 x 1500 mm (L x H).
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Posizionatori a tavola rotante per portate da 50 a 360 Kg. Inclinazione manuale della tavola;
rotazione con motore elettrico a corrente continua attraverso riduttore a vite senza fine
(SPS). Rotazione con motore in corrente alternata, con inverter (l), riduttore a vite senza
fine (SPS-S PLC). PLC con gestione: SPS/TT (dispositivo ritardo partenza tavola), SPS/
SCH (schermatura alta frequenza), SPS/TF (dispositivo ritardo spegnimento arco o crater
filler), SPS/VL (display LCD). Versione HC con foro centrale sulla tavola. Impianto elettrico
secondo norme CEl EN-60204-1.

Turntable welding positioners with loading capacity from 50 to 360 Kg. Manual tilt; slewing
with DC motor and worm and wheel gearbox (SPS). Slewing by AC motor with inverter

(1) through worm and ball slewing ring (SPS-S PLC). PLC for: SPS/TT (delayed table

start device), SPS/SCH (high frequency shielding), SPS/TF (delayed table stop device or
crater filter) SPS/VL (LCD display). HC version with hollow centre table. Electric system
complying with CEl EN-60204-1.

CeapouHble Bpawiatenu c rpysonoabeMHocTbio oT 50 o 360 kr, pyuHaa HacTponka
yrna HaknoHa; BpawieHune ocyuiectenaetca Mmotopom DC c peayktopom (SPS). BpaiyeHue
moTopoM AC ¢ nHeeptopom (l) nocpencTeoM uepeauHOro peaykTopa € ONOPHLIM KOMbL,OM
(SPS-S PLC). PLC ana: SPS/TT (dyHkuma ana 3apepxku spawieHna nnaHwanbei), SPS/
SCH (sawuTa ot HF -Hanpaxenuna), SPS/TF (dbyHkuma 3agepXKkn ocTaHOBKW BpaLLeHUA
nnaHwanbbl nnu dyHkumna sasapku kpatepal, SPS/VL (ancnnen LCD). Bepcua HC ¢
oTBEpPCTUEM MO LeHTpy nnaHwanbbl. Inek Tpuyeckan cuctema BbinonHeHa no Hopmam CEl

EN-60204-1.

Positionneurs a table rotative pour portees de 50 a 360 kg. Inclinaison manuelle dela table;
rotation avec moteur électrique a courant continu au moyen d'un reducteur a vis sans fin
(SPS). Rotation avec moteur a courante alternee avec inverter (I), reducteur a vis sans fin
(SPS-S PLC). Automate avec gestion: SPS/TT (retard au demarrage), SPS/SCH (protection

haute frequence), SPS/TF (evanouissement d’arc), SPS/VL (afficheur LCD). Modele HC avec
trou central sur la table. Installation électrique conforme aux normes CEl EN-60204-1.

Drehtisch-Vorrichtungen fiir Tragkraft von 50 bis 360 kg. Kippung manuell; Rotation

mit Gleichstrom-Elektromotor iiber Endlosschneckenuntersetzung (SPS). Rotation mit
AC-Elektromotor und Inverter (l), Endlosschneckenuntersetzung (SPS-S PLC). PLC mit
Regelung : SPS/TT (Startverzogerung), SPS/SCH (Hochfrequenzabschirmung), SPS/VL
(LCD - Display) Version HC mit Hohlwelle im Tisch. Elektrische Anlage nach Norm CEIl EN-
60204-1.

Posicionadores de mesa giratoria con capacidad de carga de 50 a 360 Kg. Inclinacion
manual de la mesa; rotacion por motor eléctrico de corriente continua mediante reductor
de tornillo sin fin (SPS). Rotacion por motor de corriente alterna con inverter (), reductor
de tornillo sin fin (SPS-S PLC). PLC con gestion: SPS/TT (dispositivo retardo arranque
mesa), SPS/SCH (proteccion alta frequencial, SPS/TF (dispositivo retardo parada de mesa
o relleno de crater), SPS/VL (visualizador de LCD). Version HC con agujero central en la
mesa. Instalacion eléectrica conforme a las normas CEl EN-60204-1.
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SPS
SPS-S PLC

Posizionatori a tavola rotante da 50 a 360 kg
Turnable welding positioners from 50 to 360 kg
CeapouHbie BpawaTtenu ot 50 oo 360 kr
Positionneurs a table tournante de 50 a 360 kg
Drehtisch-Positionervorrichtungen von 50 bis 360 kg
Posicionadores de mesa giratoria de 50 a 360 kg

SPS > SPS-S PLC
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DESCRIZIONE
Posizionatore a tavola rotante, portata 60 kg. Rotazione con motore
a corrente continua. Schermatura alta frequenza HF.

VERTICAL LOAD

60

DESCRIPTION
Turntable type positioner, load 60 kg. Slewing by DC motor. High s
frequency (HF) shielding.

OMMCAHVE 40 \
CeapouHble Bpawyatenu rpysonoabemuoctbio 60 kr. BpatueHuve ¢
nomotwibto moTopa DC anA. sawmTta ot HF —HanpaxeHua

Plkg]

30

DESCRIPTION
Positionneur a table rotative portée 60 kg. Rotation avec moteur a
courant continue. Protection haute fréquence HF. 2

yd

BESCHREIBUNG s
Drehtisch-Positionervorrichtung Tragkraft 60 Kg. Rotation mit
Gleichstrommotor. Hochfrequenzabschirmung HF.

DESCRIPCION 0 50 100 150 200 250 300 350 400 450
Posicionador de mesa giratoria con carga 60 Kg. Rotacion por LImm]
motor de corriente continua. Proteccion alta frequencia HF.

HORIZONTAL LOAD

L+

Plkg]
7

LImm]

Tipo L w H Fo volt Portata / Load / Portee / Harpy3aka /Tragkraft / Capacidad

rpm Kg/xr
motore mm mm mm L Ty Horizontal Kg /ropusonT.kr/Kg Vertical Kg/BepTuk. kr

DC 310 220 260 210 230 @ 0,4-6,0 60 30 17




Vertical Load Horizontal Load
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DESCRIZIONE MF POWER 76
Posizionatore a tavola rotante, portata 100 kg. Rotazione con motore a 105
corrente continua.Inclinazione manuale. o \
920
\
85
DESCRIPTION 8 \
Turntable type positioner, load 100 kg. Slewing by DC motor. Manual tilt. 70 \
65 \
— 60
\
OMVICAHVE < 3
CsapouHble BpawaTtenu rpysonoabemrocTbio 100 kr. Bpalerune c o A
nomotuto MoTopa DC onAa.PyuHas perynuposka yrna HaknoHa. b N
25
20
DESCRIPTION I
Positionneur a table rotative portée 100 kg. Rotation avec moteur a 5
courant continue. Inclinaison manuelle. 0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400
Llmm]
BESCHREIBUNG
Drehtisch-Positionervorrichtung Tragkraft 100 Kg. Rotation mit
leichstrommotor. Kippung manuell.
G PPung MT POWER 76
DESCRIPCION =
Posicionador de mesa giratoria con carga 100 Kg. Rotacion por motor % \
de corriente continua. Inclinacion manual. & \
o I\
65 ‘\
o % \
= o \
o s \
40
35
AN
2 N
20 ~
15
10
5
0

0 100 200 300 400 500 600 700 80O 900 1000 1100 1200 1300 1400

L[mm]

Ml

Tt e
=
ﬁ E = &
sgh ool w |

Tipo L w H D volt Portata / Load / Portee / Harpy3ka /Tragkraft / Capacidad
motore mm mm mm mm | BonbT rem . : Kg/kr
Horizontal Kg /ropuzonT.kr/Kg Vertical Kg/BepTuk. kr

DC 450 414 378 300 220 @ 0,6-6,0 100 50 21
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MF POWER 76 PLC DESCRIZIONE
105 Posizionatore a tavola rotante, portata 100 kg. Rotazione con motore
1% \ a corrente continua. PLC gestisce ciclo automatico con sormonto
b \ regolabile e innesco saldatrice, ritardo partenza tavola, crater filler e
& \ schermatura HF. Inclinazione manuale.
\
70
\
- \ DESCRIPTION
= % Turntable type positioner, load 100 kg. Slewing by DC motor. PLC
@ A control for automatic cycle with adjustable over-weld, welding power
> 1N source start, delayed table start, crater filler and HF shielding. Manual
2 tilt.
15
10
H OMNCAHVE
0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 CBapOLIHbIVI BpaLllaTenb Makc. BO3MOXHaA rpy3onoabeMHOCTb
LImm] 100 kr. BpatueHve ¢ nomolibto moTtopa anA. PLC ona koHTpona:
aBTOMAaTWNUECKOE YNpaBneHne OA 3arycka BPaLLleHVA 1 CBapKy,
npunaraeman yHKLUMA MPEKpbITUA LLIBOB, PYHKLUMA ONA 3aA0epXKi
BpaLLieHvA nnaHLwanbbl, pyHKLMA 3aBapku KpaTepa, 3awiuTa oT HF.
MT POWER 76 PLC PyuHaa HacTpolika yrna HakmoHa.
105
100
s\ DESCRIPTION
5 = Positionneur a table rotative portée 100 kg. Rotation avec moteur
5 a courant continue. Automate gestion cycle automatique avec
65 \ recouvrement réglable et commande simultanée du poste, retard
B = - au démarrage, evanouissement d'arc et protection HF. Inclinaison
= 3 \ manuelle.
40
3 N
© BESCHREIBUNG
20 Drehtisch-Positionervorrichtung Tragkraft 100 Kg. Rotation mit
10 — Gleichstrommotor. Fusspedal, Programmierbare Steuerung (PLC)
0 mit Regelung fur Startverzoegerung, Kraterfueller-vorrichtung,
0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 Hochfrequenzabschirmung Klppung manue”
Llmm]

DESCRIPCION

Posicionador de mesa giratoria con carga 100 Kg. Rotacion por
motor de corriente continua. PLC con gestion de: ciclo automatico
con solape regulable y circuito cebado soldadura, retardo arranque
mesa, relleno de crater, proteccion alta frecuencia. Inclinacion

manual.
o Bl i
| -
=
H i H ?‘l
sl il W L
Tipo L w H D volt Portata / Load / Portee / Harpy3ka /Tragkraft / Capacidad Ka/
rpm g/kr
motore mm mm mm mm | Boner Horizontal Kg /ropuzont.kr/Kg Vertical Kg/BepTuk. kr
DC 450 414 378 300 220 @ 0,6-6,0 100 50 26
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DESCRIZIONE
Portata massima 100 kg, inclinazione manuale e foro passante

diam. 50 mm. MF POWER 76 HC

DESCRIPTION ks \
Max load 100 kg, manual tilt and 50 mm diam. hollow center b \
80
\
75
OMMCAHVE i \
I"pysonoabemHocTb Make. 100 kr, pyuHaa HacTpovika yrna - \
HaKMoHa , 0TBEpCTUe Mo LeHTPy nnaHwalibsl anametpom 50 Mm = %
s AN
AN
DESCRIPTION % N
Portée max 100 kg, inclinaison manuelle et trou centrale diam. 50 3
mm I3
5
BESCHREIBUNG 0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400
Tragfahigkeit 100 kg, Kippung manuell und Hohlwelle mit 50 mm
Llmm]
Durchmesser
DESCRIPCION MT POWER 76 HC
Capacidad maxima 100 kg, inclinacion manual y agujero de paso 105
diam. 50 mm 0T\
90 \\
85
%
\
2\
B o \
~ b \
Y ——
AN
B N
20 —
15
10
5
0

0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400

LImm]

~t5 : e
AN=

ﬁ = i

ngh il w
Tipo L W H D volt Portata / Load / Portee / Harpy3ka /Tragkraft / Capacidad Ka/
rpm g/kr
motore mm mm mm W) | Horizontal Kg /ropuzonT.kr/Kg Vertical Kg/sepTuk. kr
DC 450 414 378 300 220 0,6-6,0 100 50 26
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DESCRIZIONE
Portata massima 100 kg, inclinazione manuale e foro passante
diam. 50 mm. PLC gestisce ciclo automatico con sormonto

MF POWER 76 HC PLC

10 regolabile e innesco saldatrice, ritardo partenza tavola, crater filler e
b \ schermatura HF.
P —
© -\ DESCRIPTION
70 - Max load 100 kg, manual tilt apd 5Q mm diam. hollow center. PLC
_ \ control for automatic cycle with adjustable over-weld, welding
2 w0 power source start, delayed table start, crater filler and HF
< @ - shielding.
% N
A ONNCAHVE
® CBapouHbI BpaLLiaTenb, PyyYHaA HacTpolika yrna HakmoHa,
s Makc. BoamoxHaa rpysonogbemuocTs 100 kr, oTBepcTure no
0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 LeHTpY |'|r|aHLLIaI\/‘I5bI OnameTpom 50 mm. PLC AONA KOHTPOnA:
Llmm] aBTOMaTWYECKOE YNpaBneHne OnA 3arycKa BPaLLleHVA 1 CBapKW,
npunaraeman yHKLUA NPeKpbITVA LIBOB, yHKLMA 4NA
3a[epXKi BpalLleHNA nnaHLwalibbl, hyHKUMA 3aBapKu KpaTepa,
MT POWER 76 HC PLC SETLERIO
108 DESCRIPTION
®I\ Portée max 100 kg, inclinaison manuelle et trou centrale diam.
& \ 59 mm. Automate gesti(_)n cyclelautomatique avec recouvrement
I \ reglablg et commande smultane_e du poste, retard au démarrage,
& \ evanouissement d'arc et protection HF.
B s \‘
T 2 \ BESCHREIBUNG
p - Max. Tragfaehigkeit 100 kg, manuelle Kippung und Hohlwelle
¥ NS mit 50mm Durchmesser. Mehrfunktionssteuerung mit
20 — Nahtueberlappung und automatischer Rueckkehr zum _
10 — Nullpunkt, Fusspedal, Programmierbare Steuerung (PLC) mit
0

Regelung fur Startverzoegerung, Kraterfueller-vorrichtung,

0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 Hochfrequenzabschirmung

LImm]

DESCRIPCION

Capacidad maxima 100 kg, inclinacion manual y agujero de paso

diam. 50 mm. PLC con gestidn de: ciclo automatico con solape
o M, regulable y circuito cebado soldadura, retardo arranque mesa,

Nl relleno de crater, proteccion alta frecuencia.
—--—'-—-

AN=

; : L

sl il W L
Tipo L W H D volt Portata / Load / Portee / Harpy3ka /Tragkraft / Capacidad Ka/
rpm g/kr
motore mm mm mm G | Horizontal Kg /ropuzonT.kr/Kg Vertical Kg/sepTuk. kr
DC 450 414 378 300 220 0,6-6,0 100 50 31




SPS 50 HC pATY

AUTOMA

2000

SPS 50 HC

DESCRIZIONE

Posizionatore a tavola rotante, portata massima 50 kg, inclinazione
manuale e foro passante diam. 50 mm.

MF 50 HC
DESCRIPTION E’é
Turntable type positioner, max load 50 kg, manual tilt and 50 mm b \
diam. hollow center Ii:g ‘\‘
38 \
ONUCAHVE % Y
CsapouHble Bpawatenu [pysonogbemHocTs makce. 50 kr, pyyHas B gg \
HacTpouka yrma HaknoHa , 0TBepCTe Mo LeHTpy nnaHLanbel [
avnameTtpom 50 Mm 2 \\‘
=~
DESCRIPTION 1
Positionneur a table rotative, portée max 50 kg, inclinaison manuelle Z
et trou centrale diam. 50 mm §

0 100 200 300 400 SO0 600 700 8O0 900 1000 1100 1200 1300 1400
BESCHREIBUNG LImm]
Drehtisch-Positionervorrichtung Tragfahigkeit 50 kg, Kippung manuell MT 50 HC

und Hohlwelle mit 50 mm Durchmesser

DESCRIPCION

Posicionador de mesa giratoria, capacidad maxima 50 kg, inclinacion 4
manual y agujero de paso diam. 50 mm

\
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\
\
\
\
\

Plkg]
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0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400
LImm]
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sgh ol w |
Tipo 0 MT MF D H1 H2 L W
motF:)re Kg danm danm mm mm mm mm mm rpm volt volt volt Kg
DC 50 4 5 300 275 435 330 330 1-10 1x220 24 220 30

ACCESSORI / ACCESSORIES / [OMOMHUTESbHBIE MPUHALSIEXXHOCTU / OPTIONS / ZUBEHOR / ACCESORIOS
SPS/SCH - SPS/VL
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SPS 50S HC

DESCRIZIONE
Posizionatore a tavola rotante, portata massima 50 kg, inclinazione

manuale e foro passante diam. 50 mm. Sormonto.
MF 50 HC

% DESCRIPTION

Turntable type positioner, max load 50 kg, manual tilt and 50 mm
diam. hollow center. Overwelding.

OMCAHVE

2 CBapOHtible BpaLLllaTenu rpysonogbemMHocTb Makce. 50 KT, py4Han
2 HacTpowvKa yrna HakmoHa , 0TBEpPCTME MO LeHTpy nnaHLwanbbl

9 R N nunametpom 50 mm. DyHKLMA NPeKpbITUA LLBOB

Plkg]

DESCRIPTION

Positionneur a table rotative portée max 50 kg, inclinaison manuelle
et trou centrale diam. 50 mm. Recouvrement.

0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400

Llmm] BESCHREIBUNG
MT 50 HC Drehtisch-Positionervorrichtung Tragfahigkeit 50 kg, Kippung
] manuell und Hohlwelle mit 50 mm Durchmesser. UberlappweiBung.
50
48 7
p] DESCRIPCION
§§ \ Posicionador de mesa giratoria capacidad maxima 50 kg, inclinacidn
] \‘ manual y agujero de paso diam. 50 mm. Solape.
=) §§ \
= \
o 2% \
22 \
] -
HE S
1 — 0 50 mm ¢
: -
5

0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400

Llmm]

8] Bdi M

[n <

VY Y N 'S O

Tipo 0 MT MF D H1 H2 L W
mot'::re Kg danm danm mm mm mm mm mm rpm volt volt volt Kg
DC 50 4 5 300 275 435 330 330 1-10 1x220 24 220 30

ACCESSORI / ACCESSORIES / [OMOMHUTENbHBIE MPUHALEXHOCTW / OPTIONS / ZUBEHOR / ACCESORIOS

BPT 300AUT - BPT 300 MAN - SMcr50x50 - SPS/SCH - SPS/VL - SPS TT




SPS 75 pATY
AUTOMA

2000

DESCRIZIONE

Posizionatore a tavola rotante, portata 70 kg. Rotazione con motore
in corrente alternata, con inverter.

Inclinazione manuale.

DESCRIPTION
Turntable type positioner, load 70 kg. Slewing by AC motor with
inverter. Manual tilt.

ONCAHVE

CsapouHble BpaLatenu rpysonogbemtocToto 70 kr. BpalueHue
moTopoMm AC c nresepTopom (1)

PyuHan perynuposka yrna HakroHa.

DESCRIPTION

Positionneur a table rotative portée 70 kg. Rotation avec moteur a
courant alternée avec inverter.

Inclinaison manuelle.

BESCHREIBUNG
Drehtisch-Positionervorrichtung Tragkraft 70 Kg. Rotation mit AC
Elektromotor und Inverter. Kippung manuell.

DESCRIPCION

Posicionador de mesa giratoria con carga 70 Kg. Rotacion por
motor de corriente alterna con inverter.

Inclinacion manual.

MF 75 MT 75
735 75
P 70
595 “ 65 1
59 \ 60 |
525 \ o \
49 \
454: \\ 50
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o 28 AN 30 \
245 N\L
21 h N 25
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105 — ~~
7 — 10 —
35 5
g 0
0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400
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Tipo Q MT MF D H1 H2 L W
motore Kg danm danm mm mm mm mm mm rpm volt volt volt Kg
AC 70 5 7 400 710 910 500 600 1-10 1x220 24 220 65

ACCESSORI / ACCESSORIES / LOMOSHUTENbHbLIE MPUHALMEXXHOCTU / OPTIONS / ZUBEHOR / ACCESORIOS

CTP - SPS/SCH - SPS/VL
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SPS 75S PLC

DESCRIZIONE

Posizionatore a tavola rotante, portata massima 70 Kg. Inclinazione
manuale. PLC gestisce ciclo automatico con sormonto regolabile e
innesco saldatrice, ritardo partenza tavola, crater filler e schermatura
HF. Rotazione con motore in corrente alternata, con inverter.

DESCRIPTION
Turntable positioner. Manual tilt. Maximum load 70 Kg. PLC control for
automatic cycle with adjustable over-weld, welding power source start,
delayed table start, crater filler and HF shielding. Slewing by AC motor
with inverter.

OMNCAHVE

CBapouHbI BpaLLiaTenb, Makc. BaaMoXHaA rpysonoabemHocTs 70 kr.
PyuHan HacTponka yria HakmoHa. PLC AnA KOHTponA: aBToMaTuyeckoe
yrpaBrieHvie ANA 3arycka BPaLLeHVA 1 CBapKy, mpuraraeMad doyHKLIUA
MepeKkpbITUA LLIBOB, (yHKLIMA AMA 3aAepXKy BPaLLIeHA NnaHLLabbI,
dhyHKLYA 3aBapky KpaTepa, 3aLmuTta ot HF — HanpAxeHuA. BpalLieHne
moTopoM AC ¢ HBEPTOPOM.

DESCRIPTION

Positionneur a plateau pivotant, portée 70 Kg. Inclinaison manuelle. Automate
gestion cycle automatique avec recouvrement réglable at commmande
simultanée du poste, retard au démarrage, evanouissement d'arc et
protection HF. Rotation avec moteur a courante alternée avec inverter.

BESCHREIBUNG

Drehtisch mit Tischgestell, maximale Tragfahigkeit: 70 kg,
Mehrfunktionssteuerung mit Nahttiberlappung und automatischer Ruckkehr
zum Nullpunkt, FuBpedal, Programmierbare Steuerung (PLC) mit Regelung
fur Startverzogerung, Kraterfuller-vorrichtung, Hochfrequenzabschirmung.
Rotation mit AC-Elektromotor und Inverter.

;
DESCRIPCION

Posicionador de mesa giratoria, capacidad maxima 70 Kg .
Inclinacion manual. PLC con gestion de: ciclo automatico con solape
regulable y circuito cebado soldadura, retardo arranque mesa,
relleno de crater, proteccidn alta frecuencia. Rotacién por motor de
corriente alterna con inverter.

MF 75 MT 75
735 75
70 -
s0s —\ s |
w5 T\ o
P \\ 55
45,5 \ 50
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X 35 o 3
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Tipo Q MT MF D H1 H2 L w
motore Kg danm danm mm mm mm mm mm rpm volt volt volt Kg
AC 70 5 7 400 710 910 500 600 1-10 1x220 24 220 65

ACCESSORI / ACCESSORIES / QOMOSTHUTENbHBIE MPUHALMEXXHOCTW / OPTIONS / ZUBEHOR / ACCESORIOS

BPT 300-600-900 AUT - SPS/PMB - BPT 300-600-900 MAN - CTP - SMcr50x50 - SPS TT

SPS 75S PLC
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SPS 75 HC
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DESCRIZIONE
Posizionatore a tavola rotante, Portata massima 70 kg,
inclinazione manuale e foro passante diam. 100 mm MF 75
DESCRIPTION j \
Turntable type positioner, i L
Max load 70 kg, manual tilt and 100 mm diam. hollow center P Y
42 \
OMNMCAHVE o 8 \
pysonoabemHocTs Make. 70 kr, pyuHan HacTpoVKa yrna HaknoHa, = e N
oTBepcTue Mo LeHTpy nnaHwanbbl anametpom 100 mm / s ——
175
DESCRIPTION 108 —
Positionneur a table rotative iy
Portée max 70 kg, inclinaison manuelle et trou centrale diam. 100 °
mm 0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400
Llmm]
BESCHREIBUNG MT 75
Drehtisch-Positionervorrichtung Tragfahigkeit 70 kg, Kippung
manuell und Hohlwelle mit 100 mm Durchmesser - :
’ 65
DESCRIPCION w |}
Posicionador de mesa giratoria ::
Capacidad maxima 70 kg, inclinacion manual y agujero de paso diam. - o«
100 mm T o \\
T
30 \
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Tipo Q MT MF D H1 H2 L W
St Kg danm danm mm mm mm mm mm rpm volt volt volt Kg
DC 70 5 7 500 710 910 500 600 1-10 1x220 24 220 105

ACCESSORI / ACCESSORIES / OOMOSHUTENbHBIE NPUHALMEXHOCTW / OPTIONS / ZUBEHOR / ACCESORIOS
CTP — SPS/SCH - SPS/VL
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SPS 75S HC PLC
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DESCRIZIONE
Posizionatore a tavala rotante, portata massima 70 Kg. Inclinazione
manuale. PLC gestisce ciclo automatico con sormonto regolabile e
innesco saldatrice, ritardo partenza tavola, crater filler e schermatura
HF. Rotazione con motore in corrente alternata, con inverter.

DESCRIPTION
Turntable positioner. Manual tilt. Maximum load 70 Kg. PLC control for
automatic cycle with adjustable over-weld, welding power source start,
delayed table start, crater filler and HF shielding. Slewing by AC motor
with inverter.

OMCAHNE

CBapouHbIn BpaLLaTenb, Make. Ba3MOXHaA py30MoabeMHOCTb

70 kr. PyuHas HacTpouika yrna HaknoHa. PLC ona koHTpona:
aBTOMaTUYECKOe yrpaBneHve ONA 3amycka BPaLLeHUA 1 CBapKu,
mpunaraeman PyHKLA NMEepeKpbITUA LIBOB, (OYHKLIA OMA 3a0epXKy
BpaLLleHA NnaHLanbbl, dyHKLMA 3aBapki kpaTepa, 3awmnTa ot HF —
HanpaxeHuA. Bpaluerve motopom AC ¢ nHesepTopom.

DESCRIPTION

Positionneur a plateau pivotant, portée 70 Kg. Inclinaison manuelle.
Automate gestion cycle automatique avec recouvrement réglable
at commande simultanée du poste, retard au démarrage,
evanouissement d'arc et protection HF. Rotation avec moteur a
courante alternée avec inverter.

BESCHREIBUNG

Drehtisch mit Tischgestell, maximale Tragfahigkeit: 70 kg,
Mehrfunktionssteuerung mit Nahtuberlappung und automatischer
Ruickkehr zum Nullpunkt, FuBpedal, Programmierbare Steuerung
(PLC) mit Regelung fur Startverzogerung, Kraterfuller-vorrichtung,
Hochfrequenzabschirmung. Rotation mit AC-Elektromotor und Inverter.

G
DESCRIPCION

Posicionador de mesa giratoria, capacidad maxima 70 Kg . Inclinacion
manual. PLC con gestion de: ciclo automatico con solape regulable y
circuito cebado soldadura, retardo arranque mesa, relleno de crater,
proteccion alta frecuencia. Rotacion por motor de corriente alterna
con inverter.

Tipo 0
motore Kg

MT
danm

MF D
danm mm

H1
mm

H2
mm

L W

D oh volt

rpm volt volt Kg

AC 70 5 7 500

710

910

500 600 1-10 1x220 24 220 105

ACCESSORI / ACCESSORIES / OOMOSHUTENbHBIE MPUHALSIEXXHOCTW / OPTIONS / ZUBEHOR / ACCESORIOS

BPT 300-600-900 AUT - SPS/PMB - BPT 300-600-300 MAN - CTP - SMcr50x50

SPS 75S HC PLC
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SPS POWER 120 |

DESCRIZIONE

Posizionatore a tavola rotante, portata 120 kg.
Rotazione con motore a corrente alternata, con
inverter e riduttore. Inclinazione manuale.

DESCRIPTION
Turntable type positioner, load 120 kg. Slewing by AC
motor with inverter and gearbox. Manual tilt.

OMMCAHVE

CeapouHble BpaLatenu rpysonoasemroctbio 120 kr. Bpaluerue ¢
nomoLubto MoTopa AC ¢ uHBepTopom 1 pegykTopom anA. Pyuran
perynupoBka yrna HakroHa.

DESCRIPTION
Positionneur a table rotative portée 120 kg. Rotation avec moteur a
courant alternée, avec inverter et réducteur. Inclinaison manuelle.

BESCHREIBUNG
Drehtisch-Positionervorrichtung Tragkraft 120 Kg. Rotation mit AC-
Elektromotor, mit Inverter und Untersetzung. Kippung manuell.

DESCRIPCION

Posicionador de mesa giratoria con carga 120 Kg. Rotacion por
motor de corriente alterna, con inverter y reductio. Inclinacion
manual.

AT
AUTOMA

MF POWER 120

2000
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Tipo L W H D volt Portata / Load / Portee / Harpy3ka /Tragkraft / Capacidad Ka/
rpm g/kr
motore mm mm mm mm LT Horizontal Kg /ropusonTt.cr/Kg | Vertical Kg/BepTuk. kr
AC 750 523 800 400 230 06-6,0 120 60 60

ACCESSORI / ACCESSORIES / [OMOSHUTEMbHLIE MPUHALMEXHOCTM / OPTIONS / ZUBEHOR / ACCESORIOS

CTP
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SPS POWER 120 | PLC
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DESCRIZIONE

Posizionatore a tavola rotante, portata massima 120
Kg. Inclinazione manuale. PLC gestisce ciclo automatico

con sormonto regolabile e innesco saldatrice, ritardo partenza

tavola, crater filler e schermatura HF. Rotazione con motore in

MF POWER 120 corrente alternata, con inverter.

DESCRIPTION

\ Turntable positioner. Manual tilt. Maximum load 120 Kg. PLC control

8 \ for automatic cycle with adjustable over-weld, welding power source
N start, delayed table start, crater filler and HF shielding. Slewing by AC

60 N motor with inverter.

Plkg]
/

“o — ONNCAHWE
CBapouHbIn BpaLLaTenb, Makc. Ba3MOXHaA rPy30M0AbeMHOCTb
120 kr. Pyunan HacTpouka yrna HaknoHa. PLC ana koHTpona:
aBTOMaTUYECKOEe YNpaBneHne OMA 3arnycka BpaLLleHVA 1 CBapKW,
0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 npunaraemaan d)yHKLlI/IH nepekpbITMA LLIBOB, beHKLLVIH anAa

LImm] 3aepXK BpallleHUA nnaHLwalibbl, byHKUMA 3aBapKu KpaTepa,

3awmTa ot HF — HanpaxeHwA. BpaweHne motopom AC ¢
MT POWER 120 WHESpTOPaM.

o

BESCHREIBUNG

100 \ Positionneur a plateau pivotant, portée 120 Kg. Inclinaison

o N manuelle. Automate gestion cycle automatique avec recouvrement
N réglable at commande simultanée du poste, retard au démarrage,
0 N evanouissement d'arc et protection HF. Rotation avec moteur a
T~ courante alternée avec inverter.

Plkgl

2

~—~— DESCRIPCION

Posicionador de mesa giratoria, capacidad maxima 120 Kg .

Inclinacion manual. PLC con gestion de: ciclo automatico con solape

0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 regulable y Ci’rCUito Cebadlol soldadura, FEta_rdO EIrEINeUI e,
LImm] relleno de crater, proteccion alta frecuencia. Rotacion por motor de

corriente alterna con inverter.
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Tipo L w H D volt Portata / Load / Portee / Harpy3ka /Tragkraft / Capacidad Ka/
rpm g/Kkr
motore mm mm mm mm E22e Horizontal Kg /ropusont.kr/Kg Vertical Kg/sepTuk. kr
AC 750 523 800 400 230 0,6-6,0 120 60 60

ACCESSORI / ACCESSORIES / [JOMOSTHUTENbHBIE NPUHALMEXHOCTW / OPTIONS / ZUBEHOR / ACCESORIOS

BPT 300-600-900 AUT - SPS/PMB - BPT 300-600-900 MAN - CTP - SMcr50x50




SPS 150

DESCRIZIONE
Posizionatore a tavola rotante, portata 150 kg. Rotazione con motore
in corrente alternata con inverter. Inclinazione manuale.

MF 150
DESCRIPTION
Turntable type positioner, load 150 kg. Slewing by AC motor ©
with inverter. Manual tilt. 130 |‘
120
\
OMUCAHVIE .
CeapouHble BpalaTenu rpysonoabemHocTbio 150 kr. Bpaluerue oz ® \
moTopom AC c uHeepTopom (I) = 7 \
Pyunan perynuposka yrna Haknowa. s \
50
DESCRIPTION © L
Positionneur a table rotative portée 150 kg. Rotation avec moteur a » ~——
courant alternée avec inverter. Inclinaison manuelle. 10 —
0
BESCHRElBUNG 0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400
Drehtisch-Positionervorrichtung Tragkraft 150 Kg. Rotation mit AC Llmm]
Elektromotor mit Inverter. Kippung manuell. MT 150
DESCRIPCION |
Posicionador de mesa giratoria con carga 150 Kg. Rotacion por motor w0\
de corriente alterna con inverter. Inclinacion manual. 1o —\
100
T owl N\
T \
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Tipo 0 MT MF D H1 H2 L W
mot'::re Kg danm danm mm mm mm mm mm U{;Lu) volt volt volt Kg
AC 150 10 10 500 730 910 700 700 0,9-9 1x220 24 220 100

ACCESSORI / ACCESSORIES / OMOSHUTEMbHLIE MPUHALMEXHOCTM / OPTIONS / ZUBEHOR / ACCESORIOS
CTP - SPS/SCH - SPS/VL
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DESCRIZIONE
Posizionatore a tavola rotante, portata massima
150 Kg. Inclinazione manuale. PLC gestisce ciclo

MF 150 automatico con sormonto regolabile e innesco
saldatrice, ritardo partenza tavola, crater filler e
o schermatura HF. Rotazione con motore in corrente
130 ‘\ alternata, con inverter.
120
\
. DESCRIPTION
z @ \ Turntable positioner. Manual tilt. Maximum load 150 Kg. PLC control for
= 7 \ automatic cycle with adJustgbIe over-weld! wgldlng power source start,
60 \ delayed table start, crater filler and HF shielding. Slewing by AC motor
50 with inverter.
. AN
2 e N OMNCAHNE
10 — CBapouHbIn BpaLliaTenb, Makc. Ba3MOXHaA FPy30MoAbeMHOCTb
° 150 kr. PyuHan HacTponka yrna HaknoHa. PLC anAa koHTpona:
[ 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 aBToMaTuueckoe yrlpaBJ'IEHI/Ie onAa SaI'IYCKa BpaLLLEHI/IH v CBapKM,
Llmm] npunaraeman dyHKLUA NePeKpbITVA LLIBOB, (DYHKLUA ONA 3a0epXKn
MT 150 BpaLLeHnA NnaHwalibbl, dbyHKUMA 3aBapky kpaTepa, 3awnTa ot HF —
150 HanpaxeHuA. BpaLuerne motopom AC ¢ nHBepTopom.
|
20—\ DESCRIPTION
o —\ Positionneur a plateau pivotant, portée 150 Kg. Inclinaison manuelle.
“s’g Automate gestion cycle automatique avec recouvrement réglable at
B W \ commande simultanée du poste, retard au démarrage, evanouissement
T 7 \\ fd'arc et protection HF. Rotation avec moteur a courante alternée avec
zg inverter.
40 \
%0 ~ BESCHREIBUNG
= —— Drehtisch mit Tischgestell, maximale Tragfahigkeit: 150 kg,
o Mehrfunktionssteuerung mit Nahtiberlappung und automatischer
0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 Ruickkehr zum NU”Punkt, FUBPEdal, Programmierbare Steuerung
LImm] (PLC) mit Regelung fur Startverzogerung, Kraterfiller-vorrichtung,
Hochfrequenzabschirmung. Rotation mit AC-Elektromotor und Inverter.
] Bdi

_..l__.l.ﬁ M, DESCRIPCION
—i—j. Posicionador de mesa giratoria, capacidad maxima 150 Kg.
T

Inclinacion manual. PLC con gestion de: ciclo automatico con solape

/] A
regulable y circuito cebado soldadura, retardo arranque mesa, relleno
[t i g %‘Lj de crater, proteccion alta frecuencia. Rotacion por motor de corriente
alterna con inverter.
_..I;L._ _..ILL._
Tipo Q MT MF D H1 H2 L W
mot':are Kg danm danm mm mm mm mm mm Uj;Lu) volt volt volt Kg
AC 150 10 10 500 730 910 700 700 0,9-9 1x220 24 220 100

ACCESSORI / ACCESSORIES / [JOMOSHUTENbHBIE NPUHALMEXHOCTW / OPTIONS / ZUBEHOR / ACCESORIOS

BPT 300-600-900 AUT - SPS/PMB - BPT 300-600-900 MAN - CTP - SMcr50x50
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DESCRIZIONE
Posizionatore a tavola rotante, portata massima
150 kg, inclinazione manuale e foro passante
diam. 100 mm
MF 150
DESCRIPTION *
Turntable positioner. Max load 150 kg, |3; |
manual tilt and 100 mm diam. hollow center 120 \\
10
OMNCAHVE o
CeapoyHbIn BpaLLaTens, B w0 \
I'pysonoabemHocTb Makc. 150 kr, pyuHas HacTpolika yrna HakmoHa , [ \
oTBEpCTUe MO LeHTpy nnaHwanbbl anametpom 100 Mm :2
40 \
DESCRIPTION 30 s
Positionneur a plateau pivotant, = —
Portée max 150 kg, inclinaison manuelle et trou centrale diam. 100 0
mm [ 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400
Llmm]
BESCHREIBUNG
Drehtisch mit Tischgestell, MT 150
Tragfahigkeit 150 kg, Kippung manuell und Hohlwelle mit 100 mm |
Durchmesser |
120 \‘
DESCRIPCION o
Posicionador de mesa giratoria. Capacidad maxima 150 kg, inclinacion o \
manual y agujero de paso diam. 100 mm x % \
o 70
60 \
50
40
30 \\\
20 —
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Tipo Q MT MF D H1 H2 L W
mote)re Kg danm danm mm mm mm mm mm rpm volt volt volt Kg
DC 150 10 10 500 730 910 700 700 0,9-9 1x220 24 220 132

ACCESSORI / ACCESSORIES / [JOMOSTHUTENbHBIE NPUHALMEXHOCTW / OPTIONS / ZUBEHOR / ACCESORIOS
CTP - SPS/SCH - SPS/VL
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DESCRIZIONE

Posizionatore a tavola rotante, portata
massima 150 Kg. Inclinazione manuale.
PLC gestisce ciclo automatico con sormonto

MF ]50 regolabile e innesco saldatrice, ritardo partenza

tavola, crater filler e schermatura HF. Rotazione
. |‘ con motore in corrente alternata, con inverter.
120
ot DESCRIPTION
':2 Turntable positioner. Manual tilt. Maximum load 150 Kg. PLC control for
B W \ automatic cycle with adjustable over-weld, welding power source start,
[ \ delayed table start, crater filler and HF shielding. Slewing by AC motor
oy with inverter.
40
% S OMVICAHVE
- — CsapouHbIi BpaLLiaTenb, MaKe. Ba3MOXHaA FPy3onoAbeMHOCTb
0 150 kr. Pyurana HacTpovika yrna HakroHa. PLC aona koHTpona:
0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 aBTOMaTKYyeckoe ynpaBneHne OnA 3anycka BpaLleHnAa 1 ceBapku,
L[mm] npunaraeman yHKLNA NepekpbITVA LWBOB, (DYHKLUA ONA 3a0epXKu
MT 150 BpaLLieHnA nnaHLwanbbl, dyHKLUWA 3aBapku kpaTepa, 3alumTa oT HF —
HanpAxeHuA. BpaLeHne motopom AC ¢ nHBepTopoMm.
ol
| DESCRIPTION
'ﬁz \ Positionneur a plateau pivotant, portée 150 Kg. Inclinaison
100 manuelle. Automate gestion cycle automatique avec recouvrement
. \ réglablg at commande simultanée du poste, retard au démarrage,
= 7 \ evanouissement d'arc et protection HF. Rotation avec
60 \ moteur a courante alternée avec inverter.
50
- N BESCHREIBUNG
2 1 Drehtisch mit Tischgestell, maximale Tragfahigkeit: 150 kg,
10 — Mehrfunktionssteuerung mit Nahtuberlappung und automatischer
0

Ruickkehr zum Nullpunkt, FuBpedal, Programmierbare Steuerung
(PLC) mit Regelung fur Startverzogerung, Kraterfiller-vorrichtung,
Hochfrequenzabschirmung. Rotation mit AC-Elektromotor und Inverter.

0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400
Llmm]

o il M DESCRIPCION

| ] Posicionador de mesa giratoria, capacidad maxima 150 Kg.
AT Inclinacion manual. PLC con gestion de: ciclo automatico con solape
H

| regulable y circuito cebado soldadura, retardo arranque mesa, relleno
——

de crater, proteccion alta frecuencia. Rotacion por motor de corriente
alterna con inverter.

Tipo Q MT MF D H1 H2 L W
motr:)re Kg danm danm mm mm mm mm mm rpm volt volt volt Kg
AC 150 10 10 500 730 910 700 700 0,9-9 1x220 24 220 132

ACCESSORI / ACCESSORIES / JOMOSHUTENbHBIE NPUHALMEXHOCTW / OPTIONS / ZUBEHOR / ACCESORIOS

BPT 300-600-900 AUT - SPS/PMB - BPT 300-600-900 MAN - CTP - SMcr50x50
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DESCRIZIONE
Posizionatore a tavola rotante, portata
massima 150 kg, inclinazione manuale e foro
passante diam. 200 mm MF 150
DESCRIPTION ol
Turntable positioner. Max load 150 kg, manual tilt and 200 mm 120 \‘
diam. hollow center 10
100
OMNCAHVE T owl N\
CeapouHbIn BpaLaTens, [ pysonoabemHocTb Makc. 150 kr, pyuHas T 7 \
HacTpovKa yrma HakfoHa , 0TBepCcTUe Mo LeHTpY nnaHLwanbbl o
avnameTtpom 200 Mm w0
30 \‘
o~
DESCRIPTION - —
Positionneur a plateau pivotant, portée max 150 kg, inclinaison 0
manuelle et trou centrale diam. 200 mm 0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400
Llmm]
BESCHREIBUNG
Drehtisch mit Tischgestell, Tragfahigkeit 150 kg, Kippung manuell und MT 150
Hohlwelle mit 200 mm Durchmesser 1%
|
7 130
DESCRIPCION w [
Posicionador de mesa giratoria, capacidad maxima 150 kg, inclinacion -
manual y agujero de paso diam. 200 mm . w \
= ol I\
B A
50
w N
20 —
10
0
0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400
Llmm]
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Tipo 0 MT MF D H1 H2 L W
motﬁ)re Kg danm danm mm mm mm mm mm rpm volt volt volt Kg
DC 150 10 10 550 730 910 700 700 0,9-9 1x220 24 220 150

ACCESSORI / ACCESSORIES / JOMOSHUTENbHBIE NPUHALMEXHOCTW / OPTIONS / ZUBEHOR / ACCESORIOS
CTP - SPS/SCH - SPS/VL




pATY SPS 150S HC 200 PLC
AUTOM
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DESCRIZIONE
Posizionatore a tavola rotante, portata massima 150 Kg. Inclinazione
manuale. PLC gestisce ciclo automatico con sormonto regolabile e
MF 150 innesco saldatrice, ritardo partenza tavola, crater filler e schermatura
HF. Rotazione con motore in corrente alternata, con inverter.
01—\
o\ DESCRIPTION
o 1 —\ Turntable positioner. Manual tilt. Maximum load 150 Kg. PLC control for
‘:g automatic cycle with adjustable over-weld, welding power source start,
B w \ delayed table start, crater filler and HF shielding. Slewing by AC motor
T \\ with inverter.
60
. OMCAHVIE
a0 \\ CeapouHbin BpaLLiaTenb, Makc. Ba3MOXHaA Py30MoAbeMHOCTb
fg — 150 «kr. Pyunras HacTpouka yrna HaknoHa. PLC ana koHTponA:
0 aBTOMaTUYECKOe yrpaBreHve ONA 3amycka BpaLLeHnA 1 CBapku,
0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 npuraraemas CbYHKblV”:‘ MepekpbITVA LLIBOB, (YHKLMA ONA 3a4epXKu
LImm] BpaLLleHnA nnaHLwambbl, dyHKLMA 3aBapky KpaTepa, 3aluuTa oT HF —
HanpaxeHyA. BpaLueHne motopom AC ¢ uHeepTopom.
MT 150
DESCRIPTION
wol | Positionneur a plateau pivotant, portée 150 Kg. Inclinaison manuelle.
120 \\ Automate gestion cycle automatique avec recouvrement réglable at
1‘;2 commande simultanée du poste, retard au démarrage, evanouissement
— o d’arc et protection HF. Rotation avec moteur a courante alternée avec
2w \ inverter.
o 70 \
@ BESCHREIBUNG
40 N Drehtisch mit Tischgestell, maxim_gle Tragfahigkeit: 150 kg,_
:g ~—_ Mghrfunktlonssteuerung mit Nahtuberlappung L_Jnd automatischer
0 I — Ruickkehr zum Nullpunkt, FuBpedal, Programmierbare Steuerung
0 (PLC) mit Regelung fur Startverzogerung, Kraterfiller-vorrichtung,
0 100 200 300 400 500 BOOL[ 700 ]m 800 1000 1100 1200 1300 1400 Hochfrequenzabschirmung. Rotation mit AC-Elektromotor und Inverter.
mm
DESCRIPCION

o] M M Posicionador de mesa giratoria, capacidad maxima 150 Kg.
| - Inclinacién manual. PLC con gestion de: ciclo automatico con solape
regulable y circuito cebado soldadura, retardo arranque mesa, relleno
H

N = de crater, proteccion alta frecuencia. Rotacion por motor de corriente

. alterna con inverter.
H
——

Tipo Q MT MF D H1 H2 L W
mot'::re Kg danm danm mm mm mm mm mm rpm volt volt volt Kg
AC 150 10 10 550 730 910 700 700 0,9-9 1x220 24 220 150

ACCESSORI / ACCESSORIES / JOMOSHUTEMbHBIE NPUHALMEXHOCTW / OPTIONS / ZUBEHOR / ACCESORIOS

BPT 300-600-900 AUT - SPS/PMB - BPT 300-600-900 MAN - CTP - SMcr50x50




SPS 200 pATY

AUTOMA

2000

DESCRIZIONE
Posizionatore a tavola rotante, portata
200 kg. Rotazione con motore in corrente

alternata con inverter. Inclinazione manuale.

MF 200
DESCRIPTION o _\\
Turntable type positioner, load 200 kg. Slewing by AC motor with 1B
inverter. Manual tilt. 160 -
140
ONUCAHVE -
CsapouHble Bpawatenu rpysonoabemuoctbto 200 kr. BpaiueHue = 1o ‘\
moTtopoMm AC ¢ uHsepTopom (1) PyuyHan perynuposka yrna HaknoHa. o g0 \
80
7n
DESCRIPTION % .
Positionneur a plateau pivotant, portée max. 200 Kg. Inclinaison 40
plateau manuelle. Rotation avec moteur a courante alternée avec 3 —
inverter (1), Inclinaison manuelle. 1
RS NEEELE 0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400
LImm]
Drehtisch-Positionervorrichtung Tragkraft 200 Kg. Rotation mit AC
Elektromotor mit Inverter. Kippung manuell. MT 200
DESCRIPCION -
Posicionador de mesa giratoria con carga 200 Kg. Rotacion por 70—y
motor de corriente alterna con inverter. Inclinacion manual. 150
140
\
30
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= 100 \\
80
80 \
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Tipo Q MT MF D H1 H2 L W
mot'::re Kg danm danm mm mm mm mm mm rpm volt volt volt Kg
AC 200 15 15 500 730 910 700 700 0,9-9 1x220 24 220 100

ACCESSORI / ACCESSORIES / [JOMOSTHUTENbHBIE NPUHALMEXHOCTW / OPTIONS / ZUBEHOR / ACCESORIOS
CTP - SPS/SCH - SPS/VL




1 ATy SPS 200S PLC
AUTOMA

2000
DESCRIZIONE
Posizionatore a tavola rotante, portata massima
200 Kg. Inclinazione manuale. PLC gestisce ciclo automatico
MF 200 con sormonto regolabile e innesco saldatrice, ritardo partenza
. tavola, crater filler e schermatura HF. Rotazione con motore in
90 ‘\ corrente alternata, con inverter.
70—\
T \
150 DESCRIPTION
1o Turntable positioner. Manual tilt. Maximum load 200 Kg. PLC control
5 120 \ for automatic cycle with adjustable over-weld, welding power
.E 100 \\ source start, delayed table start, crater filler and HF shielding.
b Slewing by AC motor with inverter.
70. N
60 N\
50
40
30 — OMCAHWE DESCRIPTION
2 CeapouHbIi BpaLLaTenb, Makc. Ba3MOXHaA Fpy30MoAbeMHOCTb
0 200 kr. PyuyHana HacTpolika yrna HaknoHa. PLC onA koHTponsa:
0 100 200 300 400 500 60O 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400
Limm] aBTOMaTWuUecKoe yrpasneHue AMA 3anycka BpallleHUdA 1 CBapKu,
npunaraemMad dyHKLUVA NepekpbITWA LWBOB, PYHKUWA ONA
MT 200 3aAepXKu BpallieHna NnaHwanbbl, dyHKUNA 3aBapky KpaTepa,
200 sawmta ot HF — HampaxenuA. BpawieHne motopom AC ¢
10T VHBEPTOPOM.
70—\
1601—\
150 BESCHREIBUNG
140 . . ’ . .
120 \\ Positionneur a plateau pivotant, portee 200 Kg. Inclinaison
B s \ manuelle. Automate gestion cycle automatique avec recouvrement
T e \ réglable at commande simultanée du poste, retard au démarrage,
2 N evanouissement d’arc et protection HF. Rotation avec moteur a
60 AN courante alternée avec inverter.
50
40 ~ ,
30 — DESCRIPCION
10 Posicionador de mesa giratoria, capacidad maxima 200 Kg.
0 100 200 300 400 500 600 700 800 00 1000 1100 1200 1300 1400 Inclinacion m‘anu_al. PLC con gestion de: ciclo automatico con solape
LImm] regulable y circuito cebado soldadura, retardo arranque mesa,
relleno de crater, proteccion alta frecuencia. Rotacion por motor de
o] M M corriente alterna con inverter.
| e
=
ﬁ H[
sl ey ow
Tipo Q MT MF D H1 H2 L W
motore Kg danm danm mm mm mm mm mm rpm volt volt volt Kg
AC 200 15 15 500 730 910 700 700 0,9-9 1x220 24 220 100

ACCESSORI / ACCESSORIES / [ononuutenbHbie npuaanexHoctin / OPTIONS / ZUBEHOR / ACCESORIOS

BPT 300-600-900 AUT - SPS/PMB - BPT 300-600-900 MAN - CTP - SMcr50x50

SPS 200S PLC




SPS POWER 360 | M pATY

AUTOMA
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DESCRIZIONE

Posizionatore a tavola rotante, portata 360 kg.
Rotazione con motore a corrente alternata, con inverter e
riduttore. Inclinazione manuale.

MF POWER 360
DESCRIPTION 30
Turntable type positioner, load 360 kg. Slewing by AC motor with :sz
inverter and gearbox. Manual tilt. s
250 \\
OMNCAHVE 225 \\
CeapouHble BpallaTenu rpysonoabemHoctbio 360 kr. Bpaluexne 5 20 —
¢ nomoLubto moTopa AC ¢ nHBepTopom 1 peaykTopoM AnAa. Pyuraa .E 175 \\\
perynupoBka yrna HakroHa. :z: T~
100 \\\
DESCRIPTION 7
Positionneur a table rotative portée 360 kg. Rotation avec moteur a 50 ~
courant alternée, avec inverter et réducteur. Inclinaison manuelle. E —
0
BESCHRE'BUNG 0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400
Drehtisch-Positionervorrichtung Tragkraft 360 Kg. Rotation mit AC- Llmm]
Elektromotor, mit Inverter und Untersetzung. Kippung manuell. MT POWER 360
350
DESCRIPCION ”
Posicionador de mesa giratoria con carga 360 Kg. Rotacion por 75
motor de corriente alterna, con inverter y reductio. Inclinacion 250 \
manual. 225
— 200 -
= s S~
o 50
125 —
100
75 B
50 —
25 —
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LImm]
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Tipo L W H D volt Portata / Load / Portee / Harpyska /Tragkraft / Capacidad Ka/
rpm g/xr
motore mm mm mm mm R Horizontal Kg /ropusont.kr/Kg | Vertical Kg/BepTuk. kr
AC 1079 700 859 500 230 0,2-60 360 175 120

ACCESSORI / ACCESSORIES / LLOMOSTHUTENbHbLIE MPUHALMEXHOCTU / OPTIONS / ZUBEHOR / ACCESORIOS
CTP
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MF POWER 360
350
325
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250 \\
225 \\
— 200 \\
5 —
o 5 N
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.
100 —
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50 \\
T —
25
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DESCRIZIONE
Posizionatore a tavola rotante, portata
massima 360 Kg. Inclinazione manuale.
PLC gestisce ciclo autornatico con sormonto
regolabile e innesco saldatrice, ritardo partenza
tavola, crater filler e schermatura HF. Rotazione
con motore in corrente alternata, con inverter.

DESCRIPTION

Turntable positioner. Manual tilt. Maximum load 360 Kg. PLC control for
automatic cycle with adjustable over-weld, welding power source start,
delayed table start, crater filler and HF shielding. Slewing by AC motor

with inverter.

OMMCAHVE

CBapouHbIl BpaLLiaTenb, Makc. Ba3MOXHaA Fpy30M0AbeMHOCTb

360 «kr. Pyunan HacTporika yrna HaknoHa. PLC anA KoHTpona:
aBTOMaTNUecKoe yrpasrneHue ANA 3anycka BpaLlleHuA 1 cBapku,
npunaraemMan yHKLWA NEpekpbITUA LUBOB, (hyHKLMA ANA 3a0epXKu
BpaLLieHVA NnaHLwanbbl, dyHKUMA 3aBapku kpaTepa, 3alunTa ot HF —
HanpAxeHuA. BpaLerne motopom AC ¢ nHBEPTOPOM.

DESCRIPTION

Positionneur a plateau pivotant, portée 360 Kg. Inclinaison manuelle.
Automate gestion cycle automatique avec recouvrement réglable at
commande simultanée du poste, retard au démarrage, evanouissement
d'arc et protection HF. Rotation avec moteur a courante alternée avec
inverter.

BESCHREIBUNG

Drehtisch mit Tischgestell, maximale Tragfahigkeit: 360 kg,
Mehrfunktionssteuerung mit Nahtuberlappung und automatischer
Ruickkehr zum Nullpunkt, FuBpedal, Programmierbare Steuerung
(PLC) mit Regelung fur Startverzogerung, Kraterfuller-vorrichtung,
Hochfrequenzabschirmung. Rotation mit AC-Elektromotor und Inverter.

_..1L|.._ M, DESCRIPCION
—™=+=—  Posicionador de mesa giratoria, capacidad méaxima 360 Kg.
AT Inclinacion manual. PLC con gestion de: ciclo automatico con solape
regulable y circuito cebado soldadura, retardo arranque mesa, relleno
[t = X @‘b de crater, proteccion alta frecuencia. Rotacion por motor de corriente
alterna con inverter.
——n
| L W
Tipo L W H D volt Portata / Load / Portee / Harpy3aka /Tragkraft / Capacidad Ka/
rpm g/kr
motore mm mm mm mm R Horizontal Kg /ropusont.kr/Kg Vertical Kg/sepTuk. kr
AC 1079 700 859 500 230 02-6,0 360 175 120

ACCESSORI / ACCESSORIES / LOMOSHUTENbHLIE MPUHALMEXHOCTU / OPTIONS / ZUBEHOR / ACCESORIOS

BPT 300-600-900 AUT - SPS/PMB - BPT 300-600-900 MAN - CTP - SMcr50x50
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SPS POWER 360 | M ATy
HC 150 AUTOMA

2000

SPS POWER 360 | M HC 150
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MF POWER 360
DESCRIZIONE 350
Posizionatore a tavola rotante, 325
portata massima 360 kg, inclinazione manuale e foro passante diam. 300
150 mm 275 \C
250 N
225 \
DESCRIPTION — 20 \\\
Turntable type positioner, max load 360 kg, manual tilt and 150 mm 2 s SN
diam. hollow center o 150 ~
125
OMNCAHVE “;‘: T
Ceapouble paLiatenu [pysonoasemHocTs make. 360 kr, pyuHan © —
HacTpowvKa yrna HaknoHa , OTBEPCTUE MO LEHTPY nnaHLuanbbl 2 ——
avnametpom 150 Mm 0
0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400
DESCRIPTION Llmm]
Positionneur a table rotative portée max 360 kg, inclinaison manuelle MT POWER 360
et trou centrale diam. 150 mm 350
325
BESCHREIBUNG 300
Drehtisch-Positionervorrichtung Tragfahigkeit 360 kg, Kippung ::: \
manuell und Hohlwelle mit 150 mm Durchmesser 225
DESCRIPCION 2w N~
Posicionador de mesa giratoria Capacidad maxima 360 kg, e s
inclinacién manual y agujero de paso diam. 150 mm 1‘:: s
75 B
50 T —
E B—
[
0150 mm <« -. . 0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400
Llmm]
u] Py i
| i
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Tipo L W H D volt Portata / Load / Portee / Harpyska /Tragkraft / Capacidad Ka/
rpm g/xr
motore mm mm mm mm et Horizontal Kg /ropusonT.kr/Kg | Vertical Kg/sepTuk. kr
AC 1079 700 859 500 230 0,2-6,0 360 175 150

ACCESSORI / ACCESSORIES / [LOMOMHUTENbHBLIE NPUHALNEXHOCTW / OPTIONS / ZUBEHOR / ACCESORIOS

CTP
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SPS ACCESSORI

SPS ACCESSORIES
SPS [10MOJTHUTENbHBIE MPUHALTEXHOCTH
SPS OPTIONS

SPS ZUBEHOR

SPS ACCESORIOS

BPT 300 AUT (300x300 mm)

BPT 600 AUT (600x600 mm)

BPT 900 AUT (900x900 mm)

Braccio portatorcia ad azionamento pneumatico per processo MIG/
TIG, idoneo per i modelli SPS

Pneumatically actuated torch arm for MIG/TIG welding suitable for
SPS models

MHesmaTuueckun aepxatens ropenku ana MIG/TIG ceapku,
nooxoout gna SPS

Bras porte torche pneumatique pour MIG/TIG pour les modeles SPS

Pneumatischer Brennerhalter zum MIG/WIG SchweiBen fur die
Modelle SPS

Brazo portasoplete de accionamiento neumatico para proceso MIG/
TIG. Apto para los modelos SPS

BPT 300 LINEAR [(300+150)x300 mm]

BPT 600 LINEAR [(600+150)x600 mm]

BPT 900 LINEAR [(900+150)x900 mm]

Braccio portatorcia ad azionamento pneumatico per processo MIG/
TIG, idoneo per i modelli SPS. Linear 150 mm.

Pneumatically actuated torch arm for MIG/TIG welding suitable for
SPS models. Linear 150 mm.

MHeBmaTuueckuin aepxatens ropenku ana MIG/TIG ceapku,
nooxoout gna SPS. Linear 150 mm.

Bras porte torche pneumatique pour MIG/TIG pour les modeles SPS.

Linear 150 mm.

Pneumatischer Brennerhalter zum MIG/WIG SchweiBen fir die
Modelle SPS. Linear 150 mm.

Brazo portasoplete de accionamiento neumatico para proceso MIG/
TIG. Apto para los modelos SPS. Linear 150 mm.

ACCESSORI SPS
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SPS ACCESSORI

SPS ACCESSORIES

SPS [10MOJTHUTENbHBIE MPUHALTEXHOCTH
SPS OPTIONS

SPS ZUBEHOR

SPS ACCESORIOS

MANINA Porta torcia

Sistema porta torcia snodabile.

Flexible torch clamping system.

['mbkuii mepxaTenb ¢ CUCTEMON 3aXUMa.
Systéme porte torche flexible.
Brennerarmsystem mit Gelenk.

Sistema porte torche flexible.

SPS/SCH

Schermatura alta frequenza HF
High frequency (HF) shielding
3awmTa ot HF —HanpaxenuA
Protection haute fréquence HF
Hochfrequenzabschirmung HF
Proteccion alta frecuencia HF

SML 50x50

Slitta a croce con regolazione
manuale, corsa 50x50 mm

Cross slide with manual
adjustment, stroke 50x50 mm

[Byxoceson cynnopT c
PYUHbIM peryrnmpoBaHnem, ¢
xogom 50x50 mm

Glissiére croisée avec réglage
manuelle, corse 50x50 mm

Kreuz- Brennerverstellung,
Regulierung manuell

Carros en cruz con regulacién
manual, carrera 50x50 mm

LAY
AUTOMA

2000




pAT4 SPS ACCESSORI
A—UTOM—A :E: ﬁ%(I:'IEOsJ'?I-?VIH'II'EESJ'IbeIE MPUHALJIEXXHOCTHU

2000 SPS OPTIONS

SPS ZUBEHOR
SPS ACCESORIOS

SPS/VL

Visualizzatore a LCD
LCD display
Luncnnen LCD
Afficheur LCD
LCD-Display
Visualizador de LCD

ACCESSORI SPS

CTP

Contropunta ad azionamento pneumatico corsa 600 mm
Pneumatically actuated tail stock 600 mm stroke
[THeBMaTnueckaA 3agHAA babka ¢ xomom 600 Mm

Contre pointe pneumatique corse 600 mm

Pneumatische Werksttickhalterung Regulierung 600 mm
Contrapunta de accionamiento neumatico carrera 600 mm

SPS/PMB

Pedale accelerazione con cavo mt. 5

Accelerator pedal with 5 mt. Cable

Menanb - perymATOP CKOPOCTU BpaLlieHnA ¢ kabenem amvHon 5 m
Pédale accélérateur avec cable mt. 5

Fusspedal mit Geschwindigkeitsregulierung und 5 mt Kabel

Pedal aceleracion con cable 5 mt.




SP > SP-EI PLC
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Posizionatori a tavola rotante per portate da 500 a 8000 Kg. Rotazione con motore in
corrente alternata, con inverter (I) riduttore a vite senza fine e ralla a sfere. Inclinazione
manuale (M), con motore elettrico (E) o con cilindro idraulico (H). Impianto elettrico
secondo norme CEl EN-60204-1.

PLC con gestione: SP/TT (dispositivo ritardo partenza tavola), SP/SCH (schermatura alta
frequenza), SP/TF (dispositivo ritardo spegnimento arco o crater filler).

Turntable type positioners for maximum load from 500 to 8000 Kg. Slewing by AC motor
with inverter (1) through worm and Wheel gearbox and ball slewing ring. Tilt: manual (M),
with electric motor (E) or by hydraulic ram (H). Electric system complying with CEl EN-
80204-1. PLC for: SP/TT (delayed table start device), SP/SCH (high frequency shielding),

SP/TF (delayed table stop device or crater filler).

CeapouHbIn BpawiaTens ¢ rpysonoabemHocTbio oT 500 go 8000 kr; spalyeHunn
ocyuiecTBnAeTcA anekTpoasuratenem AC ¢ nHeepTopom (1) uepes uepeAUHBbIN
PeAyKTOp, pyuHan HacTponka yrna HaknoHa(M), c anekTpnyeckum motopom (E) nnn
rngponoabemumnkom (H). InekTpuueckan cxema ebinonHena no CEl EN-60204-1. PLC
ana: SP/TT (byHkuna 3agepxkm BpawieHna nnaHwanbei),

SP/SCH (sawwuTa ot HF -Hanpaxexua ), SP/TF (dyHkumA 3apepxku ocTaHOBKM
BpaLLeHuA nnaHwanbbl u 3aBapkmn kpaTepa).

Positionneurs a table tournante pour portées de 500 a 8000 kg. Rotation avec moteur a
courant alternee, avec inverter (I} reducteur a vis sans fin et butée a billes. Inclinaison
manuelle (M), avec moteur electrique (E) ou avec cylindre hydraulique (H). Installation
electrique conforme aux normes CEl EN-60204-1. Automate avec gestion: SP/TT (retard
au demarrage), SP/SCH (protection haute frequence), SP/TF (evanouissement d’arc).

Drehtisch-Positioniervorrichtungen fir Tragkraft von 500 bis 8000 kg. Rotation mit
AC-Elektrommotor und Inverter (|), Endlosschneckenuntersetzung und Kugelscheibe.
Schwenkung manuell (M), mit Elektromotor (E) oder mit Hydraulikzylinder (H).
Elektrische Anlage nach Norm CEl EN-60204-1.

PLC mit Regelung: SP/TT (Startverzdgerung), SP/SCH (Hochfrequenzabschirmung), SP/TF
(Kraterfiillervorrichtung).

Posicionadores de mesa giratoria con capacidad de carga maxima de 500 a 8000 Kg.
Rotacion por motor de corriente alterna con inverter (I), reductor de tornillo sin fin y
rangua de bolas. Inclinacion manual (M), con motor electrico (E) o con cilindro hidraulico
(H). Instalacion eléctrica conforme a las normas CEl EN-60204-1. PLC con gestion: SP/
TT (dispositivo retardo arrangue mesa), SP/SCH (proteccion alta frequencia), SP/TF
(dispositivo retardo parada de mesa o relleno de crater).
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SP-EI PLC

Posizionatori a tavola rotante da 500 a 8000 kg
Turnable welding positioners from 500 to 8000 kg
CeapouHbin Bpawatens ot 500 ao 8000 «r
Positionneurs a table tournante de 500 a 8000 kg
Drehtisch-Positionervorrichtungen von 500 bis 8000 kg
Posicionadores de mesa giratoria de 500 a 8000 kg
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DESCRIZIONE

Posizionatori a tavola rotante per portata 500 Kg. Rotazione con motore
in corrente alternata, con inverter (1) riduttore a vite senza fine e ralla

a sfere. Inclinazione manuale (M). Impianto elettrico secondo norme

CEl EN-B80204-1. I: inverter. Pedale (marcia — arresto) con cavo mt. 5.
PLC Version con gestione: SP/TT (dispositivo ritardo partenza tavola),
SP/SCH (schermatura alta frequenzal, SP/TF (dispositivo ritardo
spegnimento arco o crater filler).

DESCRIPTION

Turntable type positioners for maximum load 500 Kg. Slewing by

AC motor with inverter (1) through worm and wheel gearbox and ball
slewing ring. Manual tilt (M). Electric system complying with CEl EN-
60204-1. I: inverter. Single pedal control (start-stop) and 5 mt. cable.
PLC Version for: SP/TT (delayed table start device), SP/SCH (high
frequency shielding), SP/TF (delayed table stop device or crater filler).

OMMCAHVE

CsapouHbIn BpaLLaTens ¢ rpysonoabemHocTbio 500 kr; BpaLueHua
ocyLecTenAeTcA anekTpoasuratenem AC ¢ unsepTopom (1) uepes
UepBAUHbIN peaykTop, pyuHon noabem (M) OnekTpuueckan cxema
BbinonHeHa no CEl EN-80204-1. |: unsepTop. MNeaans (ctapT-cTon) ¢
kabenem anuHon 5 m. PLC Version ana: SP/TT (dyHkumna sapepxku
BpaLLleHuA nnaHLwanbbl),

SP/SCH (sawuta ot HF -Hanpaxerua ), SP/TF (dbyHkumna sapepxkn
OCTaHOBKW BpaLLleHUA nraHLwanbbl 1 3aBapku kpaTepa).

DESCRIPTION

Positionneurs a table tournante pour portées 500 kg. Rotation avec
moteur a courant alternée, avec inverter (1) réducteur a vis sans

fin et butée a billes. Inclinaison manuelle (M). Installation électrique
conforme aux normes CEl EN-80204-1. I: inverter. Pédale marche/
arret avec cable mt. 5. PLC Version Automate avec gestion: SP/TT
(retard au démarrage), SP/SCH (protection haute fréquence), SP/TF
(evanouissement d'arc).

BESCHREIBUNG

Drehtisch-Positioniervorrichtungen fur Tragkraft 500 kg. Rotation mit
AC-Elektrommotor und Inverter (|), Endlosschneckenuntersetzung
und Kugelscheibe. Kippung manuell (M). Elektrische Anlage nach
Norm CEI EN-80204-1. I: inverter. Fusspedal mit Start-Stop-Funktion.
PLC Version mit Regelung: SP/TT (Startverzogerung), SP/SCH
(Hochfrequenzabschirmung), SP/TF (Kraterfiillervorrichtung).

DESCRIPCION

Posicionadores de mesa giratoria con capacidad de carga maxima 500
Kg. Rotacion por motor de corriente alterna con inverter (1], reductor
de tornillo sin fin y rangua de bolas. Inclinacion manual (M). Instalacion
eléctrica conforme a las normas CEl EN-80204-1. I: inverter. Pedal
(marcha — parada) con cable 5mt. PLC Version con gestion: SP/

TT (dispositivo retardo arrangue mesa), SP/SCH (proteccién alta
frequencia), SP/TF (dispositivo retardo parada de mesa o relleno de
crater).
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DESCRIZIONE

Posizionatori a tavola rotante per portata 500 Kg. Rotazione con motore
in corrente alternata, con inverter (1] riduttore a vite senza fine e ralla a
sfere. Inclinazione con motore elettrico (E). Impianto elettrico secondo
norme CEl EN-60204-1. |: inverter. Pedale (marcia — arresto) con
cavo mt. 5. Pulsantiera marcia arresto, con cavo mt. 5. PLC Version
con gestione: SP7TT (dispositivo ritardo partenza tavola), SP/SCH
(schermatura alta frequenza), SP/TF (dispositivo ritardo spegnimento
arco o crater filler).

DESCRIPTION

Turntable type positioners for maximum load 500 Kg. Slewing by

AC motor with inverter (1) through worm and wheel gearbox and ball
slewing ring. Tilt: with electric motor (E). Electric system complying
with CEl EN-60204-1. I: inverter. Single pedal control (start-stop] and
5 mt. cable. Start/stop hand-held remote control unit, with 5 mt cable.
PLC Version for: SP/TT (delayed table start device), SP/SCH (high
frequency shielding), SP/TF (delayed table stop device or crater filler).

ONCAHVE

CsapouHbin BpaLaTens ¢ rpysonoabemHocTbio 500 kr; BpalueHna
ocyliecTenAeTcA anekTpoasuratenem AC ¢ uxsepTopom (1) uepes
UEepBAUHbIN pedyKTOp, PyUYHan HacTpoWKa yrna C 3neKTpUUYecKnM
moTopom (E) .OnekTpuueckan cxema BbinonHera no CEl EN-60204-1.

l: uieepTop. MNemans (cTapT-cTon) ¢ kabenem anuHon 5 m. MynbT
ynpaenenua c kabenem anuHon 5 m. PLC Version ana: SP/TT
(cbyHkLMA 3amepxku BpaLleHna nnaHlwanbsl), SPS/SCH (sawmTa ot
HF -nanmpaxenna ), SP/TF (dbyHkumA 3amepXkn ocTaHOBKYW BpaLLLeHWA
nnaHLWwanbbl 1 3aBapku kpaTepal.

DESCRIPTION

Positionneurs a table tournante pour portées 500 kg. Rotation avec
moteur a courant alternée, avec inverter (1) réducteur a vis sans fin
et butée a billes. Inclinaison avec moteur électrique (E). Installation
électrique conforme aux normes CEl EN-60204-1. I: inverter. Pédale
marche/arret avec cable mt. 5. Controle a diastance avec cable 5 mt.
PLC Version automate avec gestion:

SP/TT (retard au démarrage), SP/SCH (protection haute fréquence],
SP/TF (evanouissement d’arc).

BESCHREIBUNG

Drehtisch-Positioniervorrichtungen fur Tragkraft 500 kg. Rotation mit
AC-Elektrommotor und Inverter (|), Endlosschneckenuntersetzung
und Kugelscheibe. Schwenkung mit Elektromotor (E). Elektrische
Anlage nach Norm CEI EN-60204-1. I: inverter. Fusspedal mit
Start-Stop-Funktion und 5 m Kabel. Handfernregler mit 5 mt Kabel.
PLC Version mit Regelung: SP/TT (Startverzogerung), SP/SCH
(Hochfrequenzabschirmung), SP/TF (Kraterftillervorrichtung).

DESCRIPCION

Posicionadores de mesa giratoria con capacidad de carga maxima 500
Kg. Rotacion por motor de corriente alterna con inverter (1], reductor
de tornillo sin fin y rangua de bolas. Inclinacion con motor électrico
(E). Instalacion eléctrica conforme a las normas CEl EN-60204-1. I:
inverter. Pedal (marcha — parada) con cable 5mt. Botonera con cable
5 mt. PLC Version con gestion: SP/TT (dispositivo retardo arrangue
mesa), SP/SCH (proteccion alta frequencia), SP/TF (dispositivo retardo
parada de mesa o relleno de crater).
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DESCRIZIONE

Posizionatori a tavola rotante per portata 750 Kg. Rotazione con motore
in corrente alternata, con inverter (1) riduttore a vite senza fine e ralla

a sfere. Inclinazione manuale (M). Impianto elettrico secondo norme

CEl EN-B80204-1. I: inverter. Pedale (marcia — arresto) con cavo mt. 5.
PLC Version con gestione: SP7TT (dispositivo ritardo partenza tavola),
SP/SCH (schermatura alta frequenza), SP/TF (dispositivo ritardo
spegnimento arco o crater filler).

DESCRIPTION

Turntable type positioners for maximum load 750 Kg. Slewing by

AC motor with inverter (1) through worm and wheel gearbox and ball
slewing ring. Manual tilt (M). Electric system complying with CEl EN-
60204-1. I: inverter. Single pedal control (start-stop) and 5 mt. cable.
PLC Version for: SP/TT (delayed table start device), SP/SCH (high
frequency shielding), SP/TF (delayed table stop device or crater filler).

OMMCAHVE

CeapouHbIn BpaLaTenb ¢ rpysonoabemHocTbio 750 Kr; BpaLLeHuA
ocyliecTBrnAeTcA anekTpoasuratenem AC ¢ uxsepTopom (1) uepes
uepBAUHbIN peaykTop, pyyHon noabem (M) 3nekTpuueckana cxema
BbinonHeHa no CEl EN-80204-1. I: uxsepTop. Menanb (ctapT-cTon) ¢
xabenem anuHon 5 m. PLC Version ana: SP/TT (dyHkumnA sapepxku
BpaLLieHua nnaHwanbei), SPS/SCH (3awumTa ot HF -Hanpaxerua ),
SP/TF (cbyHkumA 3aaepXKn ocTaHOBKMW BpallleHVA nnaHLanbbl 1
3aBapku kpaTepa).

DESCRIPTION

Positionneurs a table tournante pour portées 750 kg. Rotation avec
moteur a courant alternée, avec inverter (1) réducteur a vis sans fin et
butée a billes. Inclinaison manuelle (M). Installation électrique conforme
aux normes CEl EN-80204-1. I: inverter. Pédale marche/arret avec
cable mt. 5. PLC Version automate avec gestion:

SP/TT (retard au démarrage), SP/SCH (protection haute fréquence],
SP/TF (evanouissement d’arc).

BESCHREIBUNG

Drehtisch-Positioniervorrichtungen fur Tragkraft 750 kg. Rotation mit
AC-Elektrommotor und Inverter (|), Endlosschneckenuntersetzung
und Kugelscheibe. Kippung manuell (M). Elektrische Anlage nach
Norm CEI EN-B0204-1. I: inverter. Fusspedal mit Start-Stop-Funktion.
PLC Version mit Regelung: SP/TT (Startverzogerung), SP/SCH
(Hochfrequenzabschirmung), SP/TF (Kraterfiillervorrichtung).

DESCRIPCION

Posicionadores de mesa giratoria con capacidad de carga maxima 750
Kg. Rotacidn por motor de corriente alterna con inverter (1), reductor
de tornillo sin fin y rangua de bolas. Inclinacion manual (M). Instalacion
eléctrica conforme a las normas CEl EN-80204-1. I: inverter. Pedal
(marcha — parada) con cable 5mt. PLC Version con gestion: SP/

TT (dispositivo retardo arrangue mesa), SP/SCH (proteccion alta
frequencia), SP/TF (dispositivo retardo parada de mesa o relleno de
crater).
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DESCRIZIONE

Posizionatori a tavola rotante per portata 750 Kg. Rotazione con
motore in corrente alternata, con inverter () riduttore a vite senza
fine e ralla a sfere. Inclinazione con motore elettrico (E). Impianto
elettrico secondo norme CEl EN-80204-1. I: inverter. Pedale (marcia —
arresto) con cavo mt. 5. Pulsantiera marcia arresto, con cavo mt. 5.
PLC Version con gestione: SP/TT (dispositivo ritardo partenza tavola),
SP/SCH (schermatura alta frequenzal, SP/TF (dispositivo ritardo
spegnimento arco o crater filler).

DESCRIPTION

Turntable type positioners for maximum load 750 Kg. Slewing by

AC motor with inverter (1) through worm and wheel gearbox and ball
slewing ring. Tilt: with electric motor (E). Electric system complying
with CEl EN-60204-1. I: inverter. Single pedal control (start-stop) and
5 mt. cable. Start/stop hand-held remote control unit, with 5 mt cable.
PLC Version for: SP/TT (delayed table start device), SP/SCH (high
frequency shielding), SP/TF (delayed table stop device or crater filler).

OMNCAHNE

CeapouHbIn BpaLLaTenb ¢ rpyaonoabeMHocTbio 750 Kr; BpaLLeHnA
ocyliectanAeTca anekTpoaeuratenem AC ¢ uxsepTopom (1) uepes
UepBAYHbIN PedyKTop, PyYHaA HacTpoMKa yrna C ek TpUYEcKM
moTopom (E) .OnekTpuueckan cxema BbinonHeHa no CEl EN-680204-1.
I: uneepTop. Menans (ctapT-cTon) ¢ kabenem anuHon 5 m. MynbT
ynpasneHua ¢ kabenem anuHon 5 m. PLC Version ana: SPS/TT
(dbyHkumna 3apepxku BpaliieHna nnaHwanbel), SP/SCH (sawwmTa

ot HF -nanpaxenua ), SP/TF (dyHkunA 3amepXku ocTaHoBKM
BpallleHuA nnaHwanbbl 1 3aBapku kpaTepa).

DESCRIPTION

Positionneurs a table tournante pour portées 750 kg. Rotation avec
moteur a courant alternée, avec inverter (1) réducteur a vis sans fin

et butée a billes. Inclinaison avec moteur électrique (E). Installation
électrigue conforme aux normes CEl EN-60204-1. |: inverter. Pédale
marche/arret avec cable mt. 5. Controle a diastance avec cable 5 mt.
PLC Version automate avec gestion: SP/TT (retard au démarrage), SP/
SCH (protection haute fréquence), SP/TF (evanouissement d’arc).

BESCHREIBUNG

Drehtisch-Positioniervorrichtungen fur Tragkraft 750 kg. Rotation mit
AC-Elektrommotor und Inverter (|), Endlosschneckenuntersetzung
und Kugelscheibe. Schwenkung mit Elektromotor (E). Elektrische
Anlage nach Norm CEI EN-80204-1. I: inverter. Fusspedal mit
Start-Stop-Funktion und 5 m Kabel. Handfernregler mit 5 mt Kabel.
PLC Version mit Regelung: SP/TT (Startverzogerung), SP/SCH
(Hochfrequenzabschirmung), SP/TF (Kraterftillervorrichtung).

DESCRIPCION

Posicionadores de mesa giratoria con capacidad de carga maxima 750
Kg. Rotacidn por motor de corriente alterna con inverter (I}, reductor
de tornillo sin fin y rangua de bolas. Inclinacién con motor électrico
(E). Instalacion eléctrica conforme a las normas CEI EN-60204-1. I:
inverter. Pedal (marcha — parada) con cable 5mt. Botonera con cable
5 mt. PLC Version con gestion: SP/TT (dispositivo retardo arrangue
mesa), SP/SCH (proteccidn alta frequencia), SP/TF (dispositivo retardo
parada de mesa o relleno de crater).
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DESCRIZIONE

Posizionatori a tavola rotante per portata 1000 Kg. Rotazione con
motore in corrente alternata, con inverter () riduttore a vite senza
fine e ralla a sfere. Inclinazione con motore elettrico (E). Impianto
elettrico secondo norme CEl EN-80204-1. I: inverter. Pedale (marcia —
arresto) con cavo mt. 5. Pulsantiera marcia arresto, con cavo mt. 5.
PLC Version con gestione: SP/TT (dispositivo ritardo partenza tavola),
SP/SCH (schermatura alta frequenzal, SP/TF (dispositivo ritardo
spegnimento arco o crater filler).

DESCRIPTION

Turntable type positioners for maximum load 1000 Kg. Slewing by

AC motor with inverter (I) through worm and wheel gearbox and ball
slewing ring. Tilt: with electric motor (E). Electric system complying
with CEI EN-B0204-1. I: inverter. Single pedal control (start-stop) and
5 mt. cable. Start/stop hand-held remote control unit, with 5 mt cable.
PLC Version for: SP/TT (delayed table start device), SP/SCH (high
frequency shielding), SP/TF (delayed table stop device or crater filler).

OMNCAHNE

CeapouHbIn BpaLaTens ¢ rpysonoabemrocTbio 1000 kr; BpaLleHna
ocyuiectarAeTca anekTpoasuratenem AC ¢ uxsepTopom (1) uepes
YepBAYUHbINA PedyKTop, PyYHaA HacTpoMKa yrna ¢ ek TpUYEcKM
moTopom (E) .OnekTpuueckan cxema BbinonHeHa no CEl EN-60204-1.

I: uueepTop. MNemanb (ctapT-cTon) ¢ kabenem amurron 5 m. MynbT
ynpaeneHwva ¢ kabenem anuHon 5 m. PLC Version ana: SP/TT
(dbyHkuMA 3amepxku BpaLLieHua nnaHLwanbel), SPS/SCH (sawumnTa ot
HF -nanpaxenua ), SP/TF (cbyHkuMA 3adepXKu oCTaHOBKW BpaLLEeHUA
nnaHLwanbbl 1 3aBapku kpaTepa).

DESCRIPTION

Positionneurs a table tournante pour portées 1000 kg. Rotation avec
moteur a courant alternée, avec inverter (1) réducteur a vis sans fin

et butée a billes. Inclinaison avec moteur électrique (E). Installation
électrigue conforme aux normes CEl EN-680204-1. |: inverter. Pédale
marche/arret avec cable mt. 5. Controle a diastance avec cable 5 mt.
PLC Version automate avec gestion: SP/TT (retard au démarrage), SP/
SCH (protection haute fréquence), SP/TF (evanouissement d’arc).

BESCHREIBUNG

Drehtisch-Positioniervorrichtungen fur Tragkraft 1000 kg. Rotation
mit AC-Elektrommotor und Inverter (|), Endlosschneckenuntersetzung
und Kugelscheibe. Schwenkung mit Elektromotor (E). Elektrische
Anlage nach Norm CEI EN-80204-1. I: inverter. Fusspedal mit
Start-Stop-Funktion und 5 m Kabel. Handfernregler mit 5 mt Kabel.
PLC Version mit Regelung: SP/TT (Startverzogerung), SP/SCH
(Hochfrequenzabschirmung), SP/TF (Kraterfiillervorrichtung).

DESCRIPCION

Posicionadores de mesa giratoria con capacidad de carga maxima 1000
Kg. Rotacidn por motor de corriente alterna con inverter (1), reductor
de tornillo sin fin y rangua de bolas. Inclinacién con motor électrico

(E). Instalacion eléctrica conforme a las normas CEl EN-60204-1. I:
inverter. Pedal (marcha — parada) con cable 5mt. Botonera con cable

5 mt. PLC Version con gestion: SP/TT (dispositivo retardo arrangue
mesa), SP/SCH (proteccidn alta frequencia), SP/TF (dispositivo retardo
parada de mesa o relleno de crater).
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DESCRIZIONE

Posizionatori a tavola rotante per portata 2000 Kg. Rotazione con
motore in corrente alternata, con inverter (I) riduttore a vite senza
fine e ralla a sfere. Inclinazione con motore elettrico (E). Impianto
elettrico secondo norme CEl EN-80204-1. I: inverter. Pedale (marcia —
arresto) con cavo mt. 5. Pulsantiera marcia arresto, con cavo mt. 5.
PLC Version con gestione: SP/TT (dispositivo ritardo partenza tavola),
SP/SCH (schermatura alta frequenzal, SP/TF (dispositivo ritardo
spegnimento arco o crater filler).

DESCRIPTION

Turntable type positioners for maximum load 2000 Kg. Slewing by

AC motor with inverter (1) through worm and wheel gearbox and ball
slewing ring. Tilt: with electric motor (E). Electric system complying
with CEl EN-80204-1. I: inverter. Single pedal control (start-stop) and
5 mt. cable. Start/stop hand-held remote control unit, with 5 mt cable.
PLC Version for: SP/TT (delayed table start device), SP/SCH (high
frequency shielding), SP/TF (delayed table stop device or crater filler).

ONMNCAHVE

CeapouHbin BpaLaTens ¢ rpysonoabemHocTbio 2000 kr; BpaLLeHvAa
ocyuiectanAeTcA anekTpoasuratenem AC ¢ uxsepTopom (1) uepes
UepBAYHbIN pedyKTop, PyUYHaA HacTpouKa yrna C 3rekTpUUYEcKM
moTopoM (E) .OnekTpuueckan cxema sbinonHera no CEl EN-60204-1.

I: uueepTop. Mepans (ctapt-cton) ¢ kabenem anuHon 5 m. MynbT
ynpaeneHua ¢ kabenem anuHon 5 m. PLC Version ana: SPS/TT
(dbyHkunA 3apepxku BpaLlerva nnaHwanbsl), SP/SCH (sawmTa ot
HF -nanpaxenua ), SP/TF (dyHkunA 3amepXku ocTaHOBKM BpaLL,eHnA
nnaHwanbbl 1 3aBapku kpaTepa).

DESCRIPTION

Positionneurs a table tournante pour portées 2000 kg. Rotation avec
moteur a courant alternée, avec inverter (1) réducteur a vis sans fin

et butée a billes. Inclinaison avec moteur électrique (E). Installation
électrique conforme aux normes CEl EN-680204-1. I: inverter. Pédale
marche/arret avec cable mt. 5. Contrdle a diastance avec cable 5 mt.
PLC Version automate avec gestion: SP/TT (retard au démarrage), SP/
SCH (protection haute fréquence), SP/TF (evanouissement d’arc).

BESCHREIBUNG

Drehtisch-Positioniervorrichtungen fir Tragkraft 2000 kg. Rotation
mit AC-Elektrommotor und Inverter (|), Endlosschneckenuntersetzung
und Kugelscheibe. Schwenkung mit Elektromotor (E). Elektrische
Anlage nach Norm CEl EN-80204-1. I: inverter. Fusspedal mit
Start-Stop-Funktion und 5 m Kabel. Handfernregler mit 5 mt Kabel.
PLC Version mit Regelung: SP/TT (Startverzogerung), SP/SCH
(Hochfrequenzabschirmung), SP/TF (Kraterfullervorrichtung).

DESCRIPCION

Posicionadores de mesa giratoria con capacidad de carga maxima
2000 Kg. Rotacion por motor de corriente alterna con inverter

(1), reductor de tornillo sin fin y rangua de bolas. Inclinacion con
motor électrico (E). Instalacion eléctrica conforme a las normas CEl
EN-60204-1. I: inverter. Pedal (marcha — parada) con cable 5mt.
Botonera con cable 5 mt. PLC Version con gestion: SP/TT (dispositivo
retardo arrangue mesa), SP/SCH (proteccion alta frequencia), SP/TF
(dispositivo retardo parada de mesa o relleno de crater).
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DESCRIZIONE

Posizionatori a tavola rotante per portata 3500 Kg. Rotazione con
motore in corrente alternata, con inverter (1) riduttore a vite senza
fine e ralla a sfere. Inclinazione con motore elettrico (E). Impianto
elettrico secondo norme CEl EN-80204-1. I: inverter. Pedale (marcia —
arresto)] con cavo mt. 5. Pulsantiera marcia arresto, con cavo mt. 5.
PLC Version con gestione: SP/TT (dispositivo ritardo partenza tavola),
SP/SCH (schermatura alta frequenza), SP/TF (dispositivo ritardo
spegnimento arco o crater filler).

DESCRIPTION

Turntable type positioners for maximum load 3500 Kg. Slewing by

AC motor with inverter (1) through worm and wheel gearbox and ball
slewing ring. Tilt: with electric motor (E). Electric system complying
with CEI EN-B0204-1. I: inverter. Single pedal control (start-stop) and
5 mt. cable. Start/stop hand-held remote control unit, with 5 mt cable.
PLC Version for: SP/TT (delayed table start device), SP/SCH (high
frequency shielding), SP/TF (delayed table stop device or crater filler).

ONMCAHME

CsapouHbIn BpalaTens ¢ rpyaonoabemHocTbio 3500 kr; BpaLLeHvAa
ocyuiecTBnAeTcA anekTpoasuratenem AC ¢ niseptopom (1) uepes
UepBAUHBIN peayKTop, PyYHaA HacTpoViKa yrna C 3MeKTpUUYecKnM
moTopom (E) .OnekTpuueckas cxema ebinonHera no CEl EN-60204-1.
|: vHeepTop. Meaanb (ctapT-cton) ¢ kabenem anuHon 5 m. MymbT
ynpasneHua c kabenem onuHon 5 m. PLC Version ana: SP/TT
(dbyHkumna 3apepxku BpaLLieHna nnaHwanbeb), SP/SCH (sawwmTa ot

HF -nanpaxenna ), SP/TF (dyHkunA 3amepXku ocTaHOBKM BpaLLeHWA

nnaHwanbbl 1 3aBapku KpaTepal.

DESCRIPTION

Positionneurs a table tournante pour portées 3500 kg. Rotation avec
moteur a courant alternée, avec inverter (1) réducteur a vis sans fin
et butée a billes. Inclinaison avec moteur électrique (E). Installation
électrique conforme aux normes CEl EN-680204-1. I: inverter. Pédale
marche/arret avec cable mt. 5. Controle a diastance avec cable 5 mt.
PLC Version automate avec gestion:

SP/TT (retard au démarrage), SP/SCH (protection haute fréquence],
SP/TF (evanouissement d’arc).

BESCHREIBUNG

Drehtisch-Positioniervorrichtungen fir Tragkraft 3500 kg. Rotation
mit AC-Elektrommotor und Inverter (|), Endlosschneckenuntersetzung
und Kugelscheibe. Schwenkung mit Elektromotor (E). Elektrische
Anlage nach Norm CEI EN-60204-1. I: inverter. Fusspedal mit
Start-Stop-Funktion und 5 m Kabel. Handfernregler mit 5 mt Kabel.
PLC Version mit Regelung: SP/TT (Startverzogerung), SP/SCH
(Hochfrequenzabschirmung), SP/TF (Kraterfiillervorrichtung).

DESCRIPCION

Posicionadores de mesa giratoria con capacidad de carga maxima
3500 Kg. Rotacion por motor de corriente alterna con inverter

(1), reductor de tornillo sin fin y rangua de bolas. Inclinacion con
motor électrico (E). Instalacion eléctrica conforme a las normas CEl
EN-60204-1. I: inverter. Pedal (marcha — parada) con cable 5mt.
Botonera con cable 5 mt. PLC Version con gestion: SP/TT (dispositivo
retardo arrangue mesa), SP/SCH (proteccion alta frequencia), SP/TF
(dispositivo retardo parada de mesa o relleno de crater).
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DESCRIZIONE

Posizionatori a tavola rotante per portata 5000 Kg. Rotazione con
motore in corrente alternata, con inverter (1) riduttore a vite senza
fine e ralla a sfere. Inclinazione con motore elettrico (E). Impianto
elettrico secondo norme CEl EN-80204-1. I: inverter. Pedale (marcia —
arresto) con cavo mt. 5. Pulsantiera marcia arresto, con cavo mt. 5.
PLC Version con gestione: SP/TT (dispositivo ritardo partenza tavola),
SP/SCH (schermatura alta frequenzal, SP/TF (dispositivo ritardo
spegnimento arco o crater filler).

DESCRIPTION

Turntable type positioners for maximum load 5000 Kg. Slewing by

AC motor with inverter (1) through worm and wheel gearbox and ball
slewing ring. Tilt: with electric motor (E). Electric system complying
with CEI EN-B0204-1. I: inverter. Single pedal control (start-stop) and
5 mt. cable. Start/stop hand-held remote control unit, with 5 mt cable.
PLC Version for: SP/TT (delayed table start device), SP/SCH (high
frequency shielding), SP/TF (delayed table stop device or crater filler).

ONCAHNE

CeapouHbIn BpawlaTens ¢ rpyaonoabemHocTbio 5000 kr; BpalleHnA
ocyuiectarAeTcA anekTpoasuratenem AC c uHeepTopom () uepes
UEepBAUHbIN PeayKTOop, PyUYHaA HacTpoWika yrna C 3MeKTpUYecKum
moTopom (E) .OnekTpuueckas cxema sbinonHera no CEl EN-60204-1.

I: uusepTop. MNepanb (ctapT-cTon) ¢ kabenem anuHon 5 m. MynbT
ynpaeneHva c kabenem onuHon 5 m. PLC Version ana: SP/TT
(dbyHkuma 3apepxku BpaLieHua nnaHwanbel), SP/SCH (sawmTta ot HF
-HanpaxernA ), SPS/TF (dbyHkumMA 3adepXKn 0CTaHOBKYW BpaLLEeHUA
nnaHwanbbl 1 3aBapku kpaTepa).

DESCRIPTION

Positionneurs a table tournante pour portées 5000 kg. Rotation avec
moteur a courant alternée, avec inverter (1) réducteur a vis sans fin
et butée a billes. Inclinaison avec moteur électrique (E). Installation
électrigue conforme aux normes CEl EN-60204-1. |: inverter. Pédale
marche/arret avec cable mt. 5. Contrdle a diastance avec cable 5 mt.
PLC Version automate avec gestion:

SP/TT (retard au démarrage), SP/SCH (protection haute fréquence],
SP/TF (evanouissement d’arc).

BESCHREIBUNG

Drehtisch-Positioniervorrichtungen fur Tragkraft 5000 kg. Rotation
mit AC-Elektrommotor und Inverter (|), Endlosschneckenuntersetzung
und Kugelscheibe. Schwenkung mit Elektromotor (E). Elektrische
Anlage nach Norm CEI EN-60204-1. I: inverter. Fusspedal mit
Start-Stop-Funktion und 5 m Kabel. Handfernregler mit 5 mt Kabel.
PLC Version mit Regelung: SP/TT (Startverzogerung), SP/SCH
(Hochfrequenzabschirmung), SP/TF (Kraterfiillervorrichtung).

DESCRIPCION

Posicionadores de mesa giratoria con capacidad de carga maxima
5000 Kg. Rotacion por motor de corriente alterna con inverter

(1), reductor de tornillo sin fin y rangua de bolas. Inclinacion con
motor électrico (E). Instalacion eléctrica conforme a las normas CEl
EN-60204-1. I: inverter. Pedal (marcha — parada) con cable 5mt.
Botonera con cable 5 mt. PLC Version con gestion: SP/TT (dispositivo
retardo arrangue mesa), SP/SCH (proteccidn alta frequencia), SP/TF
(dispositivo retardo parada de mesa o relleno de crater).
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DESCRIZIONE

Posizionatori a tavola rotante per portata 6000 Kg. Rotazione con
motore in corrente alternata, con inverter (1) riduttore a vite senza
fine e ralla a sfere. Inclinazione oleodinamica. Impianto elettrico
secondo norme CEl EN-80204-1. I: inverter. Pedale (marcia —
arresto) con cavo mt. 5. Pulsantiera marcia arresto, con cavo mt. 5.

DESCRIPTION

Turntable type positioners for maximum load 6000 Kg. Slewing by
AC motor with inverter (1) through worm and wheel gearbox and ball
slewing ring. Tilt: with hydraulic cylinder. Electric system complying
with CEl EN-80204-1. I: inverter. Single pedal control (start-stop)
and 5 mt. cable. Start/stop hand-held remote control unit, with 5 mt
cable.

ONMNCAHVE

CsapouHbin BpaLuaTens ¢ rpysonoabemHocTbio 8000 kr; BpaLeHnAa
ocyuiectarnAeTcA anekTpoasuratenem AC c uxsepTopom (1) uepes
UepBAUHbIN pedyKTop, HakmoH ¢ noMoLLbio FMapaBnnyeckoro
uunuHapa. 3nekTpuyeckand cxema ebinonHera no CEl EN-60204-1.

I: uneepTop. Menans (ctapt-cton) ¢ kabenem anuHon 5 m. MynbT
ynpasneHua ¢ kabenem anuHon 5 m.

DESCRIPTION

Positionneurs a table tournante pour portées 6000 kg. Rotation avec
moteur a courant alternée, avec inverter (I) réducteur a vis sans fin
et butée a billes. Inclinaison avec cylinder hydraulique. Installation
électrique conforme aux normes CEl EN-680204-1. I inverter. Pédale
marche/arret avec cable mt. 5. Controle a diastance avec cable 5 mt.

BESCHREIBUNG

Drehtisch-Positioniervorrichtungen fur Tragkraft 6000 kg. Rotation
mit AC-Elektrommotor und Inverter (|), Endlosschneckenuntersetzung
und Kugelscheibe. Kippung mit Hydraulikzylinder. Elektrische Anlage
nach Norm CEl EN-60204-1. I: inverter. Fusspedal mit Start-Stop-
Funktion und 5 m Kabel. Handfernregler mit 5 mt Kabel.

DESCRIPCION

Posicionadores de mesa giratoria con capacidad de carga maxima
B000 Kg. Rotacion por motor de corriente alterna con inverter (1),
reductor de tornillo sin fin y rangua de bolas. Inclinacion hidraulica.
Instalacion eléctrica conforme a las normas CEI EN-80204-1. I:
inverter. Pedal (marcha — parada) con cable 5mt. Botonera con cable
5 mt.
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DESCRIZIONE

Posizionatori a tavola rotante per portata 8000 Kg. Rotazione con
motore in corrente alternata, con inverter (I) riduttore a vite senza fine
e ralla a sfere. Inclinazione oleodinamica. Impianto elettrico secondo
norme CEl EN-80204-1. I: inverter. Pedale (marcia — arresto) con cavo
mt. 5. Pulsantiera marcia arresto, con cavo mt. 5.

DESCRIPTION

Turntable type positioners for maximum load 8000 Kg. Slewing by

AC motor with inverter (1) through worm and wheel gearbox and ball
slewing ring. Tilt: with hydraulic cylinder. Electric system complying
with CEl EN-80204-1. I: inverter. Single pedal control (start-stop]) and 5
mt. cable. Start/stop hand-held remote control unit, with 5 mt cable.

ONCAHVE

CsapouHbin BpaLaTens ¢ rpysonoabemHocTbio 8000 kr; BpaLLeHVA
ocylecTenAeTcA anekTpoasuratenem AC ¢ unsepTopom (1) uepes
UepBAUHbIN peaykTop, HakmoH ¢ MomoLLbio FApaBNMyYeckoro
uunuHapa. AnekTpuyeckan cxema BoinonHeHa no CEI EN-60204-1.

l: uieepTop. MNemans (ctapT-cTon) ¢ kabenem anuHon 5 m. MynbT
ynpaBneHua ¢ kabenem anuHon 5 Mm.

DESCRIPTION

Positionneurs a table tournante pour portées 8000 kg. Rotation avec
moteur a courant alternée, avec inverter (1) réducteur a vis sans fin
et butée a billes. Inclinaison avec cylinder hydraulique. Installation
électrique conforme aux normes CEl EN-60204-1. I: inverter. Pédale
marche/arret avec cable mt. 5. Controle a diastance avec cable 5 mt.

BESCHREIBUNG

Drehtisch-Positioniervorrichtungen fur Tragkraft 8000 kg. Rotation mit
AC-Elektrommotor und Inverter (|), Endlosschneckenuntersetzung und
Kugelscheibe. Kippung mit Hydraulikzylinder. Elektrische Anlage nach
Norm CEI EN-80204-1. I: inverter. Fusspedal mit Start-Stop-Funktion
und 5 m Kabel. Handfernregler mit 5 mt Kabel.

DESCRIPCION

Posicionadores de mesa giratoria con capacidad de carga maxima
8000 Kg. Rotacion por motor de corriente alterna con inverter (1),
reductor de tornillo sin fin y rangua de bolas. Inclinacion hidraulica.
Instalacion eléctrica conforme a las normas CEl EN-60204-1. I:
inverter. Pedal (marcha — parada) con cable 5mt. Botonera con cable
5 mt.

SP 8000 H
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DESCRIZIONE

Posizionatori a tavola rotante ad 1 asse (verticale) per portate da 500
a 15000 Kg. Rotazione con motore in corrente alternata, con inverter
(1) riduttore a vite senza fine e ralla a sfere. Impianto elettrico secondo
norme CEl EN-60204-1.

DESCRIPTION

1-axis (vertical) turntable type positioners for maximum load from 500
to 15000 Kg. Slewing by AC motor with inverter (I) through worm and
Wheel gearbox and ball slewing ring. Electric system complying with CEl
EN-60204-1.

OMMCAHVE

CBapouHbIn BpaLLaTernb C BEPTUKANbHOM OCbI U MPy30MoL4beMHOCTHIO
o7 500 mo 15000 «r; BpalLLeHnA ocyLiecTBNAETCA
anekTpoasuratenem AC ¢ uxsepTopom (1) uepea uepeAUHbIN
penykTop. 3nekTpuueckan cxema BbinonHeHa no CEI EN-60204-1.

QUOTAZIONE A RICHIESTA
PRICE ON DEMAND
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DESCRIPTION

Positionneurs a table tournante a 1 axe (verticale) pour portées de 500
4 15000 kg. Rotation avec moteur a courant alternée, avec inverter

(1) réducteur a vis sans fin et butée a billes. Installation électrique
conforme aux normes CEl EN-60204-1.

BESCHREIBUNG

Drehtisch-Positioniervorrichtungen Eine Vertikalachse fur Tragkraft
von 500 bis 15000 kg. Rotation mit AC-Elektrommotor und Inverter
(]), Endlosschneckenuntersetzung und Kugelscheibe. Elektrische Anlage
nach Norm CEI EN-60204-1.

DESCRIPCION

Posicionadores de mesa giratoria de eje vertical con capacidad de carga
maxima de 500 a 15000 Kg. Rotacién por motor de corriente alterna
con inverter (1), reductor de tornillo sin fin y rangua de bolas. Instalacion
eléctrica conforme a las normas CEl EN-80204-1.
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DESCRIZIONE

Posizionatori a tavola rotante ad 1 asse (orizzontale) per portate da 500
a 50000 Kg. Rotazione con motore in corrente alternata, con inverter
(1) riduttore a vite senza fine e ralla a sfere. Impianto elettrico secondo

norme CEl EN-60204-1.

DESCRIPTION
1-axis (horizontal] turntable type positioners for maximum load from
500 to 50000 Kg. Slewing by AC motor with inverter (1) through worm

and Wheel gearbox and ball slewing ring. Electric system complying
with CEl EN-60204-1.

ONNCAHVE

CBapouHbIi BpalliaTenb C FOPU3OHTaNbHOW OCbo OChIO 1
rpysonogbemHocTbio ot 500 go 50000 «r; spaluerna
ocyulecTenAeTcA anekTpoasuratenem AC ¢ uxsepTopom (1) uepes
UepBAUHbIN peaykTop. AnekTpuueckaa cxema BbinonHeHa no CEl EN-

60204-1.

QUOTAZIONE A RICHIESTA
PRICE ON DEMAND

DESCRIPTION

Positionneurs a table tournante a 1 axe (horizontal) pour portées de
500 a 50000 kg. Rotation avec moteur a courant alternée, avec inverter
(1) réducteur a vis sans fin et butée a billes. Installation électrique
conforme aux normes CEl EN-60204-1.

BESCHREIBUNG

Drehtisch-Positioniervorrichtungen Eine Horizontalachse fuir Tragkraft
von 500 bis 50000 kg. Rotation mit AC-Elektrommotor und Inverter
(]), Endlosschneckenuntersetzung und Kugelscheibe. Elektrische Anlage
nach Norm CEl EN-60204-1.

DESCRIPCION

Posicionadores de mesa giratoria de eje orinzontal con capacidad de
carga maxima de 500 a 50000 Kg. Rotacion por motor de corriente
alterna con inverter (1), reductor de tornillo sin fin y rangua de bolas.
Instalacion eléctrica conforme a las normas CEl EN-60204-1.
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SP OPTIONS 2000
SP ZUBEHOR
SP ACCESORIOS

BPT 300 AUT (300x300 mm)

BPT 600 AUT (600x600 mm)
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BPT 900 AUT (900x300 mm)

Braccio portatorcia ad azionamento pneumatico per processo
MIG/TIG, idoneo per i modelli SP EI PLC

Pneumatically actuated torch arm for MIG/TIG welding suitable
for SP El PLC models

MHeBmaTnuecknin Oepxatens ropenkn ana MIG/TIG ceapku,
nooxoout ana SP EI PLC

Bras porte torche pneumatique pour MIG/TIG pour les modéles
SP EI PLC

Pneumatischer Brennerhalter zum MIG/WIG SchweiBen fir die
Modelle SP EI PLC

Brazo portasoplete de accionamiento neumatico para proceso
MIG/TIG. Apto para los modelos SP EI PLC

BPT 300 LINEAR [(300+150)x300 mm]

BPT 600 LINEAR [(600+150)x600 mm]

BPT 900 LINEAR [(900+150)x800 mm]

Braccio portatorcia ad azionamento pneumatico per processo MIG/
TIG, idoneo per i modelli SP EI PLC. Linear 150 mm.

Pneumatically actuated torch arm for MIG/TIG welding suitable for
SP El PLC models. Linear 150 mm.

MHesmaTuueckun aepxatensb ropenku ana MIG/TIG ceapku,
nooxoout gna SP El PLC. Linear 150 mm.

Bras porte torche pneumatique pour MIG/TIG pour les modeles SP El
PLC. Linear 150 mm.

Pneumatischer Brennerhalter zum MIG/WIG SchweiBen fur die
Modelle SP El PLC. Linear 150 mm.

Brazo portasoplete de accionamiento neumatico para proceso MIG/
TIG. Apto para los modelos SP EI PLC. Linear 150 mm.
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SP ZUBEHOR
SP ACCESORIOS

SP/PMA

Pedale start/stop con cavo mt. 5

Start/stop pedal with 5m-long cable

Menanb cTapT/cTon ¢ kabenem AnvHOW 5 M
Péedale marche/arrét avec cable mt. 5

Pedal Start/Stopp mit Kabel 5 m

Pedal marcha/parada con cable de 5 m

SP ACCESSORI

SP/PMD

Pedale acceleratore con cavo mt. 5

Accelerator pedal with 5 mt. Cable

Menanb - perynATOp CKOPOCTU BpaLLeHVA ¢ kabenem anuHon 5 m
Pédale accélérateur avec cable mt. 5

Fusspedal mit Geschwindigkeitsregulierung und 5 mt Kabel

Pedal aceleracién con cable 5 mt.

SP/TMA

Pulsantiera con cavo mt. 5

Remote control unit with 5 mt. Cable
[ynbT ynpasnexua c kabenem 5 m
Commande a distance avec cable mt. 5
Schalttafel mit Kabel 5 m

Botonera con cable de 5 m

SP/RCO

Radiocomando

Radio control

PaguvonynbT AMCTaHLMOHHOrO yrnpaBneHua
Funkfernbedienung

Mando radio
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Posizionatori a tavola rotante per portata 200 Kg con telaio inclinabile
Turntable type positioners for maximum load 200 Kg with tilting frame
CeapouHbin BpawaTens ¢ rpysonoabemHocToto 200 kr

Positionneurs a table tournante pour portees 200 kg avec chassis inclinable
Drehtisch-Positioniervorrichtungen fiir Tragkraft 200 kg mit
Schouenkbarem Rahmen

Posicionadores de mesa giratoria capacidad de carga 200 Kg con bastidor
inclinabile
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R S Q F L H1 W olt
mm mm kg kg mm mm mm RPM / B‘c,mbr Kg/kr
600 600 200 100 1905 2000 917 0,5-5 90° 1x230 412

ACCESSORI / ACCESSORIES / OOMOSTHUTESbHBIE MPUHALMEXHOCTW / OPTIONS / ZUBEHOR / ACCESORIOS
BPT 300 AUT - SPS/PMB - BPT 300 LINEAR




SPK 1500 - 3500 - 7000
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Posizionatori a tavola rotante per portata da 1500 a 7000 Kg. Rotazione con motore in
corrente alternata, con inverter (I) riduttore a vite senza fine e ralla a sfere. Inclinazione
oleodinamica. 3 assi. Impianto elettrico secondo norme CEl EN-60204-1. |: inverter. Pedale
(marcia — arresto] con cavo mt. 5. Pulsantiera marcia arresto, con cavo mt. 5.

Turntable type positioners for maximum load from 1500 to 7000 Kg. Slewing by AC motor
with inverter (1) through worm and Wheel gearbox and ball slewing ring. Tilt: with hydraulic
cylinder. 3 axes. Electric system complying with CEl EN-60204-1. I: inverter. Single pedal
control (start-stop) and 5 mt. cable. Start/stop hand-held remote control unit, with 5 mt cable.

CeapouHbIn BpawiaTens ¢ rpysonoabemHocTbio oT 1500 no 7000 kr. BpaweHua
ocywiectenaeTca anektpoasuratenem AC c¢ nHeeptopom (l) uepes uepsauHbIN peaykTop,
HaknoH ¢ noMowyblo ruapaBnmyeckoro uunuHapa. 3 ocu . InekTpUYeckan cxeMa BbIMOMNHeHa
no CEl EN-60204-1. |: uusepTop. MNepans (ctapt-cton) c kabenem anuHon 5 m. MynbT
ynpasneHuna c kabenem gnuHon 5 m.

Positionneurs a table tournante pour portées de 1500 a 7000 kg. Rotation avec moteur a
courant alternee, avec inverter (I) reducteur a vis sans fin et butée a billes. Inclinaison avec
cylinder hydraulique. 3 axes. Installation électrique conforme aux normes CEl EN-60204-1. I:
inverter. Pedale marche/arret avec cable mt. 5. Controle a diastance avec cable 5 mt.

Drehtisch-Positioniervorrichtungen fir Tragkraft von 1500 bis 7000 kg. Rotation mit AC-
Elektrommotor und Inverter (|), Endlosschneckenuntersetzung und Kugelscheibe. Kippung
mit Hydraulikzylinder. 3 Achsen. Elektrische Anlage nach Norm CEl EN-60204-1. I: inverter.
Fusspedal mit Start-Stop-Funktion und 5 m Kabel. Handfernregler mit 5 mt Kabel.

Posicionadores de mesa giratoria con capacidad de carga maxima de 1500 a 7000 Kg.
Rotacion por motor de corriente alterna con inverter (I), reductor de tornillo sin fin y rangua
de bolas. Inclinacion hidraulica. 3 ejes. Instalacion eléctrica conforme a las normas CEl EN-
80204-1. I: inverter. Pedal (marcha — parada) con cable 5mt. Botonera con cable 5 mt.
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SPK 1500 - 3500 - 7000

Posizionatori a tavola rotante da 1500 a 7000 kg
Turntable welding positioners from 1500 to 7000 kg
CeapouHbin Bpawatens ot 1500 o 7000 kr
Positionneurs a table tournante de 1500 a 7000 kg
Drehtisch-Positionervorrichtungen von 1500 bis 7000 kg
Posicionadores de mesa giratoria de 1500 a 7000 kg

SPK 1500 - 3500 - 7000
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SPK 1500 SPK 3500 SPK 7000
Q 1500 Kg 3500 Kg 7000 Kg
A 620 mm 630 mm 730 mm
B 750 mm 760 mm 860 mm
C 1450 mm 1470 mm 1800 mm
D 900 mm 1400 mm 1700 mm
E 1890 mm 1990 mm 2200 mm
F 1600 mm 1720 mm 1950 mm
G 1250 mm 1500 mm 1820 mm
H 1150 mm 1380 mm 1700 mm
L 1370 mm 1390 mm 1450 mm
MT 140 Kg 600 Kg 1150 Kg
MF 375 Kg 1100 Kg 2300 Kg
RPM 0,05 - 1,5 0,053 - 0,53 0,037 - 0,56




REVOLUTION LIFT RL 200 - RL 450
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Posizionatori a tavola rotante per portata da 200 a 450 Kg. Rotazione con motore in corrente
alternata, con inverter (I) riduttore a vite senza fine e ralla a sfere. 3 assi. Impianto elettrico
secondo norme CEl EN-60204-1. |: inverter. Pedale (marcia — arresto) con cavo mt. 5.
Pulsantiera marcia arresto, con cavo mt. 5.

Turntable type positioners for maximum load from 200 to 450 Kg. Slewing by AC motor with
inverter (1) through worm and Wheel gearbox and ball slewing ring. 3 axes. Electric system
complying with CEI EN-80204-1. I: inverter. Single pedal control (start-stop) and 5 mt. cable.
Start/stop hand-held remote control unit, with 5 mt cable.

CeapouHbin BpawiaTens ¢ rpysonoabemHoctbio oT 200 go 450 kr. BpaweHus
ocywiecTenAeTcA anekTpoasuratenem AC c museptopom (1) yuepes uepeauHbIN penykTop,
3 ocun. InekTpnyeckaa cxema sbinonHeHa no CEl EN-80204-1. |: nHsepTtop. Menans (cTapT-
cton) ¢ kabenem anuHon 5 m. MynbT ynpaenexuna c kabenem anuHon 5 m.

Positionneurs a table tournante pour portées de 200 a 450 kg. Rotation avec moteur

a courant alternée, avec inverter (I) réeducteur a vis sans fin et butee a billes. 3 axes.
Installation électrique conforme aux normes CEl EN-60204-1. I: inverter. Pédale marche/
arret avec cable mt. 5. Controle a diastance avec cable 5 mt.

Drehtisch-Positioniervorrichtungen fiir Tragkraft von 200 bis 450 kg. Rotation mit AC-
Elektrommotor und Inverter (|), Endlosschneckenuntersetzung und Kugelscheibe. 3 axis.
Elektrische Anlage nach Norm CEl EN-80204-1. |: inverter. Fusspedal mit Start-Stop-
Funktion und 5 m Kabel. Handfernregler mit 5 mt Kabel.

Posicionadores de mesa giratoria con capacidad de carga maxima de 200 a 450 Kg. Rotacion
por motor de corriente alterna con inverter (l), reductor de tornillo sin fin y rangua de

bolas. 3 ejes. Instalacion eléctrica conforme a las normas CEl EN-60204-1. I: inverter. Pedal
(marcha — parada) con cable 5mt. Botonera con cable 5 mt.

REVOLUTION LIFT RL 450
REVOLUTION LIFT RL 200
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REVOLUTION LIFT
RL 200 - RL 450

Posizionatori a tavola rotante da 200 a 450 kg
Turntable welding positioners from 200 to 450 kg
Ceapounbiu Bpawatens ot 200 ao 450 «kr
Positionneurs a table tournante de 200 a 450 kg
Drehtisch-Positionervorrichtungen von 200 bis 450 kg
Posicionadores de mesa giratoria de 200 a 450 kg
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TAGLIO PROFILD ALLUMINIO

F

1056
/

Portata / Load / Portee / Harpyzka /

Dati/Data/ Mogenu / | Tipo L w Ho FO  VOT | po 1/ et P Kg/
Donnes/Daten/Datos motore mm mm mm mm BonbT mm Horizontal Kg / Vertical Kg/ Kr
ropusoHT.kr/Kg BepTHK. K&

REVOLUTION LIFT AC 1445 1056 1765 500 400  09-9 960 200 100 275
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taglio profio mlksmink

800
sllarza minima

Portata / Load / Portee / Harpyska /

Dati/Data/ Mogenn / | Tipo L w Ho FO  VOT | pou 1/ Ubghei 4/ (e Kg/
Donnes/Daten/Datos motore mm mm mm mm BonbT mm Horizontal Kg / Vertical Kg/ Kr
ropusoHT.kr/Kg BEpTUK. KF

REVLJTION LIFT AC 1465 684 1642 500 400  02-08 720 450 225 290




SPK3 500 - SPK3 1000
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Posizionatori a tavola rotante per portata da 500 a 1000 Kg. Rotazione con motore in
corrente alternata, con inverter (I) riduttore a vite senza fine e ralla a sfere. 3 assi. Impianto
elettrico secondo norme CEl EN-60204-1. |: inverter. Pedale (marcia — arresto] con cavo mt.
5. Pulsantiera marcia arresto, con cavo mt. 5.

Turntable type positioners for maximum load from 500 to 1000 Kg. Slewing by AC motor
with inverter (1) through worm and Wheel gearbox and ball slewing ring. 3 axes. Electric
system complying with CEI EN-80204-1. I: inverter. Single pedal control (start-stop) and 5
mt. cable. Start/stop hand-held remote control unit, with 5 mt cable.

CeapouHbIn BpawaTens ¢ rpysonoabemHocTbio oT 500 go 1000 kr. BpaweHua
ocyuwiecTenaeTca anektpoasuratenem AC c museptopom (1) yuepes uepeauHbIN penykTop,
3 ocun. InekTpnyeckaa cxema BbinonHeHa no CEl EN-80204-1. |: nHeepTop. Menans (cTapT-
cTton) ¢ kabenem anuHon 5 m. MynbT ynpaenexuna c kabenem anuHon 5 m.

Positionneurs a table tournante pour portées de 500 a 1000 kg. Rotation avec moteur

a courant alternée, avec inverter (I) réducteur a vis sans fin et butee a billes. 3 axes.
Installation electrique conforme aux normes CEl EN-60204-1. I: inverter. Pédale marche/
arret avec cable mt. 5. Controle a diastance avec cable 5 mt.

Drehtisch-Positioniervorrichtungen fiir Tragkraft von 500 bis 1000 kg. Rotation mit AC-
Elektrommotor und Inverter (|), Endlosschneckenuntersetzung und Kugelscheibe. 3 axis.
Elektrische Anlage nach Norm CEl EN-80204-1. |: inverter. Fusspedal mit Start-Stop-
Funktion und 5 m Kabel. Handfernregler mit 5 mt Kabel.

Posicionadores de mesa giratoria con capacidad de carga maxima de 500 a 1000 Kg. Rotacion
por motor de corriente alterna con inverter (l), reductor de tornillo sin fin y rangua de

bolas. 3 ejes. Instalacion eléctrica conforme a las normas CEl EN-60204-1. I: inverter. Pedal
(marcha — parada) con cable 5mt. Botonera con cable 5 mt.
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SPK3 500
SPK3 1000

Posizionatori a tavola rotante da 500 a 8000 kg
Turntable welding positioners from 500 to 8000 kg
Ceapounbin Bpawatens ot 500 ao 8000 «r
Positionneurs a table tournante de 500 a 8000 kg
Drehtisch-Positionervorrichtungen von 500 bis 8000 kg
Posicionadores de mesa giratoria de 500 a 8000 kg

SPK3 500

SPK3 1000

SPK3 500 - SPK3 1000




SPK3 500
SPK3 1000

000l €XdS - 00S EXdS




1 AT SPK3 500
AUTOMA SPK3 1000
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K Volt RPM T/ Rotation Kg
g mm mm mm mm

SPK3 500 500 1000 450 1000 650 3x400 0-4 2 mt/m 360° 1450

SPK3 1000 1000 1000 450 1000 900 3x400 0-4 2 mt/m 360° 2000
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MOTION 5 entra a far parte della nuova generazione di manipolatori realizzati da Automa
2000, che da sempre utilizza le sue conoscenze e competenze per creare sistemi di lavoro
con soluzioni “su misura”. Automa 2000 ha pensato, progettato e prodotto MOTION 5,
manipolatore a 5 assi CNC con lo scopo di facilitare operazioni complesse e lavorazioni ad

alta precisione. MOTION 5 riunisce in se la flessibilita e la produttivita dei robot e il potenziale
di un centro di lavoro CNC. L’elevata dinamicita di tutti cinque gli assi e la personalizzazione
delle lavorazioni - anche con forme tridimensionali articolate, dove necessitano precisione,
accuratezza e interpolazione continua degli assi - garantiscono massima produttivita per
applicazioni in ogni settore e con materiali diversi. MOTION 5 e costruito con movimentazione
a vite e pattini a ricircolo di sfere, ideali per Javorazioni di precisione, questa esclusiva
tecnologia soddisfa gni esigenza applicativa. E possibile configurare il manipolatore in modalita
manuale, semiautomatica e automatica. MOTION 5 e gestito da un pulpito di controllo attraverso
trasferimento dati da USB o da rete aziendale e programmabile dai sistemi software CAD-CAM
piu utilizzati e conosciuti con ilprotocollo 1S06293.

MOTION 5 puo interfacciarsi e integrarsi a: impianti di saldatura, impianti di sbavatura e
lucidatura, impianti o sistemi di verniciatura, sistemi di asportazione truciolo e molto altro...
MOTION 5 lavora al vostro fianco completandovi e consente anche alle piccole e medie imprese
di adottare redditive soluzioni tecnologiche.

MOTION 5 is a part of the new generation of manipulators made by Automa 2000, always using
knowledge and skills to create working systems with tailor-made solutions. Automa 2000 has
conceived, designed and produced MOTION 5, a 5-axis CNC manipulator with the purpose of
facilitating complex operations and high-precision machining. MOTION 5 combines the flexibility
and productivity of robots with the potential of a CNC machining center. The high dynamics of
all five axes and customization of machining - even with articulated three-dimensional shapes,
which require precision, accuracy and continuous interpolation of axes - ensures maximum
productivity for applications in all sectors and with different materials.

MOTION 5 is built with linear guideways and a ball and screw system, which are ideal for
precision machining. A unique technology that meets all application needs. You can prepare

the manipulator for manual, semiautomatic and automatic modes. MOTION 5 is operated by a
control console through data transfer from USB port or business and programmable network
used by most CAD-CAM software systems and identified by the IS06293 protocol. MOTION 5
can be interfaced and integrated with welding, deburring and polishing plants, or paint systems,
chip removal systems, etc. 5-Axis Manipulator.

MOTION 5 ist die neue Generation von Manipulatoren hergestellt von die Firma GMG Technology,
werden eingesetzt die Erfahrung und die Kenntnisse fir kundenspezifische Losungen.

GMG hat entworfen, entwickelt ein Manipulator MOTION 5 CNC mit dem Ziel die komplexe

und hochprazise Bearbeitungsoperationen zu erleichtern. MOTION 5 kombiniert in sich die
Flexibilitat, die Produktivitat eines Roboters und das Potential eines CNC-Bearbeitungszentrum.
das hohe Potential tiber die 5-Achsen die Anpassung von Bearbeitungen - auch komplexe
dreidimensionale Formen die benotigen Prazision, Genauigkeit, standige Interpolation

der Achsen - um eine maximale Produktivitat fir den Einsatz in jeden Bereich und mit
verschiedenen Materialien.

MOTION 5 ist gebaut mit Kugelumlaufspindeln, ideal fiir die Prazisionsbearbeitung , diese
exklusive Technologie ist geeignet fiir jede Anwendung. Sie konnen den Manipulator in den
manuellen Modus,

halbautomatischen oder automatischen konfigurieren. Durch Schaltpult verwaltet,
Datenubertragung von USB oder Netzwerk, programmierbar mit CAD-CAM-Software-Systeme
am haufigsten verwendet und bekannt durch das Protokoll ISO 6293. MOTION 5 ist integrierbar
und Interface mit: SchweiBanlagen, Entgrate Anlagen, Politur Analgen, Lackieranlagen,
Spanabfuhr Systeme und viel mehr. MOTION 5 arbeitet an Ihrer Seite, Es ermoglicht kleinen
und mittleren Unternehmen zu adoptieren profitable technologische Losungen.
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MOTION 5

Posizionatore a 5 assi interpolati.
Interpolated 5-axis positioner.

Bpaw,aTtens ¢ 5 nHTepnonmpoBaHHbIX ocen
Positionneur 5 axes interpoles.
Interpolierter 5-Achsen Drehpositioniertisch.
Posicionador de cinco ejes interpolados
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AUTOMA 2000 srl
Via della Albicocche, 30
47522 CESENA (FC) ITALY
Tel. +39 0547 313347
info@automa2000.com
www.automa2000.com

massimiliano.venturi@automa2000.com
(Presidente)

luciano.sintuzzi®automa2000.com

(CEO)

andrea.piraccini@utoma2000.com
(Responsabile automazione e robotica)

gabriele.amadori@automa2000.com
(Responsabile tecnico commerciale)




